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GUIDAGE A BILLES

This extremely robust linearsystem from the series PLK 16 – 63 
has been especially developed for use in the machine tool and 
robototics industries.
The move force for this guide is our proven rodless cylinder  
Ø 16 – 63 mm.

PLK - SERIES
THE ROBUST

Ce système de guidage linéaire de robuteste élevée, existe dans les 
tailles PLK 16 - 63. Il estconçu pour la machine-outils et l'industrie de 
la robotique.
L'élément d'entraînement de guidage du piston, qui est éprouvé, 
équipe les vérins de diamètre 16 - 63 mm.



 � Grande capacité de charges
 � Possibilité de graisseurs de tous côtés
 � Grande capacité de travail statique dans toutes les directions
 � Surfaces des rails de guidage trempées et rectifi ées
 � Fonctionnement silencieux et fl uide
 � Protection des roulements effi  caces
 � Interchangeabilité assurée

 � high loading characteristics
 � high static loading in all directions
 � quiet and smooth running
 � robust bearing housing
 � easy access to grease nipple
 � hardened and grinded guiderail
 � low friction bearing
 � easy interchangeability

AVANTAGES / BENEFITS

42 Version 05/2015

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES / TECHNICAL DATA

Sous réserves de modifi cations et erreurs pour toutes les pages / Alterations and errors reserved on all pages

Construction Vérrin sans tigee, double eff ffet avec trannsmission directe de laa force  Design     Roddless cylinderr, double aactiing, direct fforce traansmission

Courses  Strokes

ø 25-63 mm 1000–5700mmm, incrémentt de 1mm (CCourses supérieures suur demande)  ø 25-63 mm 100––5700mm, inn incrementss of 1mm (longer sttrokees on requestt)

ø 16 mm 1000–3300 mmm, incrémennt de 1mm  ø 16 mm 100––3300mm, inn incremennts of 1mm

Branchement (M55, G 1/8“, G 1/4“, g3/8“)  Air connection (M5, G 1/8“, G 1/44“, g3/8“)

Position / montage  librre  Mounting free

Forces + couples Voirr tableaux ccorrespondants  Forces + moments see FForces and mmoments

Supports / eff orts Voirr diagrammme des appuuis  Support Forces see DDefl ection Diagram

Température -10°°C à +80°C Autres valeurs sur demmande  Temperatures (–10°C bis +80°C) other temmpperatures on requesst

Matériaux  Materials 

Corps profi lé Aluminium annodisé hautee résistance  Barrel Highh-strength annodized alumminum

Têtes de vérin Aluuminium annodisé haute résistancee  End caps Highh-strength annodized alumminum

Guidage Acieer / acier Innox  Guide Steel / Stainless ssteel

Joints Synnthétiques -- résistants aaux huiles (VV < 1m/s (NNBR)(V > 1mm/s (VITON)  Seals Oilproof synthetic material (VV < 1m/s (NNBR)(V > 1m//s (VITON)

Bandes d'étanchéité Acieer Inoxydabble  Sealing bands Stainnless steel

Couvercle de piston Raccleur synthéétique  Piston caps Wear proof synthhetic mateeriaal

Cales de guidage Raccleur synthéétique  Sliding parts Wear proof synthhetic mateeriaal

Pression d'utilisation 0,5––8,0 bar  Pressure range 0,5–88,0 bar

     Milieu  Presssion d'air fifi ltrée, Max. 50 μm  Medium    compressed air, fifi ltered maax. 50μm
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Amortisseurs / Shock Absorber

DIMENSIONS / DIMENSIONS

Amortisseurs / Shock Absorber

ø  A B C D E F G H M N M1 N1 P P1 Q x Q1 S S2 VH VS WH WS W1    Z

16 65 5 15 90 70 36 M5 1,0 M4 10 M3 7 48,9 34 24,5 x 25 63 31,5 18 18 27 27 18 4,5

25 100 4,5 23 145 125 64 1/8 2,0 M6 12 M5 10 73 52,3 36 x 36 80 40 27 27 40 40 20 6,5

32 125 3 27 190 164 96 1/4 2,0 M8 13 M6 14 90 69,3 48 x 52 115 57,5 40 36 56 52 30,5 8,0

40 150 25 30 190 164 96 1/4 7,0 M8 18 M6 17 105 84,3 58 x 58 115 57,5 54 54 69 72 24,5 9,0

50 175 34,5 33 215 180 110 1/4 1,0 M8 20 M6 18 130 102,3 77 x 78 130 65 70 70 80 80 28,5 5,0

   63 215 57,5 50 215 180 140 3/8 2,0 M8 20 M8 18 155 128,3 102 x 102 170 85 78 78 106 106 31,5    14

Uno + Tandem Chariot System  / Uno + Tandem Carriage System

ø  A B C D E F G M SW1 SW2   SW3 

16 28 43,2 22,2 29,2 13,2 9 16 M10 x 1 SW13 SW3 SW3

25 50 81,3 31,4 41,4 11,7 15,5 25,5 M14 x 1,5 SW17 SW4 SW4

32 50 95,5 46,2 59,2 19,4 20 33 M20 x 1,5 SW24 SW4 SW4

40 50 94,5 47,2 60,2 19,4 20 33 M20 x 1,5 SW24 SW4 SW4

50 70 102,5 63 79 11 31 59 M25 x 1,5 - - -

   63 - - - - - - - - - - -  
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 � 1. The above mentioned moments (Ma max, Mr max, Mv max) 
are related to the guide rail centre. The load force (L) is the 
summary of all single forces related to the common centre of the 
mass. The centre of the mass can be placed inside or outside the 
surface area of the carriage.

 � 2. Normally the carriage would experience a dynamic load, 
which has to be considered with the calculation of needed pis-
ton force (F) and capacity of the ballguided system. 
Use the following calculation formular:

Caractéristiques 16 25 32 40 50 63 Characteristics 16 25 32 40 50    63

Force du piston (6 bar) (N) 110 250 420 640 1000 1550 eff ect force (6 bar) (N) 110 250 420 640 1000 1550

Amortissement (mm) 15 21 26 32 32 40 cushioning (mm) 15 21 26 32 32 40

A (mm) 35,0 53,0 64,0 69 90 102 A (mm) 35,0 53,0 64,0 69 90 102

B (mm) 19,0 26,0 29,7 29,7 40 38,5 B (mm) 19,0 26,0 29,7 29,7 40 38,5

C/D/E/F (mm) Dimensions à la demande C/D/E/F (mm) Dimensions according design

G (mm) 30,3 38,0 55,0 54,5 65 75 G (mm) 30,3 38,0 55,0 54,5 65 75

H (mm) 31,5 40,0 57,5 57,5 68,5 85 H (mm) 31,5 40,0 57,5 57,5 68,5 85

 J (mm) 31,5 40,0 57,5 57,5 65 85  J (mm) 31,5 40,0 57,5 57,5 65 85

Forces d'ancrages maxi L (N) 500 1500 2950 3960 7500 7500 Load forces max L (N) 500 1500 2950 3960 7500 7500

Couples d'ancrages maxi 
La,Lr,Lv (N)

500 1500 2950 3960 4000 4000 Moment forces maxLa,Lr,Lv (N) 500 1500 2950 3960 4000 4000

Couples axiaux maxi Ma (Nm) 4 40 62 115 580 580 Axial moments max Ma (Nm) 4 40 62 115 580 580

Couples radiaux maxi Mr (Nm) 6 14 30 52 210 230  Radial moments max Mr (Nm) 6 14 30 52 210 230

   Verdrehmomente Max Mv (Nm) 11 40 62 70 580 580  torsion moments max Mv (Nm) 11 40 62 70 258    580
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FORCES ET COUPLES / FORCES AND MOMENTS
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Formules / 
Formulas
Ma = F * ha

Mr = F * hr

Mv = F * hv

 � 1. Les couples indiqués (M maxi) se réfèrent toujours au centre 
du rail de guidage. La force d'ancrage (L) doit être la somme 
de toutes les charges unitaires dont chacune se rapporte à sa 
position de référence. Cette position de référence peut se trouver 
à l'intérieur comme à l'extérieur de la surface du chariot.                                                  

 � 2. En règle générale et dans les cas particuliers, les charges 
résultantes appiquées au chariot, sont à prendre en compte lors 
de la défi nition du module linéaire. Pour une sélection rapide 
du module il faut considérer la force du piston  (F) et aussi les 
capacités de roulemnent du chariot. La défi ntion du module est à 
vérifi er par la formule ci-après: 

Ma

Ma max

+                       +                        +                             1 
Mr

Mr max

Mv
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L
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+                       +                        +                             1 
Mr
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L

L max
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FORCES ET COUPLES / FORCES AND MOMENTS

TANDEM-SYSTEM / TANDEM-SYSTEM

Formules / 
Formulas
Ma = F * ha

Mr = F * hr

Mv = F * hv

L
Mv

Ma
Mr

F
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y

hr hv

Caractéristiques 16 25 32 40 50 63 Characteristics 16 25 32 40 50    63

Force du piston (6 bar) (N) 110 250 420 640 1000 1550 eff ect force (6 bar) (N) 110 250 420 640 1000 1550

Amortissement (mm) 15 21 26 32 32 40 cushioning (mm) 15 21 26 32 32 40

A (mm) 35,0 53,0 64,0 69 90 102 A (mm) 35,0 53,0 64,0 69 90 102

B (mm) 19,0 26,0 29,7 29,7 40 38,5 B (mm) 19,0 26,0 29,7 29,7 40 38,5

C/D/E/F (mm) Dimensions à la demande C/D/E/F (mm) Dimensions according design

G (mm) 30,3 38,0 55,0 54,5 65 75 G (mm) 30,3 38,0 55,0 54,5 65 75

H (mm) 31,5 40,0 57,5 57,5 68,5 85 H (mm) 31,5 40,0 57,5 57,5 68,5 85

 J (mm) 31,5 40,0 57,5 57,5 65 85  J (mm) 31,5 40,0 57,5 57,5 65 85

Forces d'ancrages maxi L (N) 500 1500 2950 3960 7500 7500 Load forces max L (N) 500 1500 2950 3960 7500 7500

Couples d'ancrages maxi 
La,Lr,Lv (N)

500 1500 2950 3960 4000 4000 Moment forces maxLa,Lr,Lv (N) 500 1500 2950 3960 4000 4000

Couples axiaux maxi Ma (Nm) 4 40 62 115 580 580 Axial moments max Ma (Nm) 4 40 62 115 580 580

Couples radiaux maxi Mr (Nm) 6 14 30 52 210 230  Radial moments max Mr (Nm) 6 14 30 52 210 230

   Couples de torsions maxi Mv Nm 11 40 62 70 580 580  torsion moments max Mv (Nm) 11 40 62 70 258    580

 � 1. Les couples indiqués (M maxi) se réfèrent toujours au centre 
du rail de guidage. La force d'ancrage (L) doit être la somme 
de toutes les charges unitaires dont chacune se rapporte à sa 
position de référence. Cette position de référence peut se trouver 
à l'intérieur comme à l'extérieur de la surface du chariot.                                                  

 � 2. En règle générale et dans les cas particuliers, les charges 
résultantes appiquées au chariot, sont à prendre en compte lors 
de la défi nition du module linéaire. Pour une sélection rapide 
du module il faut considérer la force du piston  (F) et aussi les 
capacités de roulemnent du chariot. La défi ntion du module est à 
vérifi er par la formule ci-après: 

 � 1. The above mentioned moments (Ma max, Mr max, Mv max) are 
related to the guide rail centre. The load force (L) is the summary 
of all single forces related to the common centre of the mass. The 
centre of the mass can be placed inside or outside the surface 
area of the carriage.

 � 2. Normally the carriage would experience a dynamic load, which 
has to be considered with the calculation of needed piston force 
(F) and capacity of the ballguided system. 
Use the following calculation formular:
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Types Ident.-N° Exécutions Types Ident.-No.    Description

PLK16.1 71.691. • • • •
Uno
Vérin linéaire PLF16
UInité linéaire

PLK16.1

71.691. • • • •
Uno
Rodless cylinder PLF16
Linear unit

PLK16.2 71.692. • • • •
Tandem
Vérin linéaire PLF16
UInité linéaire

PLK16.2 71.692. • • • •
Tandem
Rodless cylinder PLF16
Linear unit

PLK25.1
 
72.591. • • • •

Uno
Vérin linéaire PLF25 PLK25.1

 
72.591. • • • •

Uno
Rodless cylinder PLF25
Linear unit

PLK25.2 72.592. • • • •
Tandem
Vérin linéaire PLF25
UInité linéaire

PLK25.2 72.592. • • • •
Tandem
Rodless cylinder PLF25
Linear unit

PLK32.1
 
73.291. • • • •

Uno
Vérin linéaire PLF32
UInité linéaire

PLK32.1
 
73.291. • • • •

Uno
Rodless cylinder PLF32
Linear unit

PLK32.2
 
 73.292. • • • •

Tandem
Vérin linéaire PLF32
UInité linéaire

PLK32.2
 
 73.292. • • • •

Tandem
Rodless cylinder PLF32
Linear unit

PLK40.1
 
74.091. • • • •

Uno
Vérin linéaire PLF40
UInité linéaire

PLK40.1
 
74.091. • • • •

Uno
Rodless cylinder PLF40
Linear unit

PLK40.2 74.092. • • • •
Tandem
Vérin linéaire PLF40
UInité linéaire

PLK40.2 74.092. • • • •
Tandem 
Rodless cylinder PLF40
Linear unit

PLK50.1 75.091. • • • •
Uno
Vérin linéaire PLF50
UInité linéaire

PLK50.1 75.091. • • • •
Uno
Rodless cylinder PLF50
Linear unit

PLK50.2 75.092. • • • •
Tandem
Vérin linéaire PLF50 PLK50.2 75.092. • • • •

Tandem 
Rodless cylinder PLF50
Linear unit

PLK63.1 76.391. • • • •
Uno
Vérin linéaire PLF63
UInité linéaire

PLK63.1 76.391. • • • •
Uno
Rodless cylinder PLF63
Linear unit

   PLK63.2
 
76.392. • • • •

Tandem
Vérin linéaire PLF63
UInité linéaire

PLK63.2
 
76.392. • • • •

   Tandem
   Rodless cylinder PLF63
   Linear unit

Exécution spéciale sur demande: Jonts VITON et acier Inox
Special version: Viton seals and stainless steel on request

MODULE LINEAIRE PLK / LINEAR UNIT PLK

ACCESSOIRES / ACCESSORIES

• • • • Référence selon choix de la course ( 0100-5700 mm )
• • • • Ident-fi gures for stroke defi nition ( 0100-5700 mm )

Types Ident.-N° Vérins -ø Exécutions Types Ident.-No. Zyl. -ø    Description

Support pour amortisseurr
Ø 16

Ø 25

Ø 32 - 40

Ø 50

71.631.0000

72.531.0000

73.231.0000

75.031.0000

PLK16

PLK25

PLK32-40

PLK50

Couleur: nature
Matière: 
Zinc moulé sous 
pression

Shock Absorber Mounting
Ø 16

Ø 25

Ø 32 - 40

Ø 50

71.631.0000

72.531.0000

73.231.0000

75.031.0000

PLK16

PLK25

PLK32-40

PLK50

Colour: natur
Material: 
Zinc diecasting

Butée pour amortisseurs

Ø 16

Ø 25

Ø 32 - 40

Ø 50

71.631.0003

72.531.0003

73.231.0003

75.031.0003

PLK16

PLK25

PLK32-40

PLK50

Couleur: nature
Matière: 
Zinc moulé sous 
pression

Shock Absorber Stop

Ø 16

Ø 25

Ø 32 - 40

Ø 50

71.631.0003

72.531.0003

73.231.0003

75.031.0003

PLK16

PLK25

PLK32-40

PLK50

Colour: natur
Material: 
Zinc diecasting
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