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DONNEES TECHNIQUES :

Données générales

MIEDAN....

La force

Max. 6000 N en poussée /4000 N en traction

Réglage de la vitesse

Max. 38 mm/s

Longueur de la course

Min. 15mm - max. 600mm

Dimension d'installation (B)

Plus petit que la course 400mm = course +175mm
Supérieure ou égale ala course 400mm = course +225mm

Coefficient d'utilisation

10% / 20min (AB 2/18)

Retour d'information sur la position

En option

Fonctionnement synchrone

Oui avec unité de contrle

Tension d'alimentation

12VDC ou 24VDC

Interrupteur de fin de course intégré

Oui

Signal de position finale

En option

Classe de protection

IP66 (statique)

Autobloquant

Jusqu'ala charge nominale

Plage de température ambiante

De -20°C a +60°C

Composants

Extrémitéde la tige

POM, trou de 12,1 mm

Extrémitédu logement

POM, trou de 12,1 mm

Matériau du tube de levage

Acier inoxydable

Matériau du boitier

POM

Couleur du boitier

noir

Connexion

Connecteur Amphenol 6 pOles ou Hrischmann GDM

Longueur du cgble

1,5m, 3m

Options

Suspensions sélectionnables
individuellement Courses spéciales
réglables au départ de |'usine

Plus de données

ContrOle / Régulation

Polarité de la tension

Retour d'information sur la position

Retour de position finale liéau potentiel
Retour de position finale sans potentiel
Potentiométre

ContrOle

Thermocontact
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DESSIN TECHNIQUE :
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DONNEES DE PERFORMANCE
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MEDAN....

DONNEES TECHNIQUES :

Donres gnérales

La force

Max. 750 N

Réglage de la vitesse

Max. 50 mm/s

Longueur de la course

Min. 20mm - max. 130mm

Dimension d'installation (A) 245 mm
Coefficient d'utilisation 30%

Retour d'information sur la posjittonoption
Tension d'alimentation 12VDC, 24VDC
Interrupteur de fin de course int@égié

Signal de position finale En option

Classe de protection

IP69K (statique)

Autobloquant

A la poussée jusqu'a la charge
nominale a la traction 400N

Température de stockage

-40°C a +85°C

Composants

Extrémité de la tige

Acier inoxydable, trou de 10,1 mm

Extrémité du logement

Trou en aluminium moulé sous pression 10,1 mm

Matériau du tube de levage

Acier inoxydable

Matériau du boitier

Aluminium moulé sous pression

Couleur du boitier

Similaire a RAL 7024, gris graphite

Connexion

Cable

Longueur du cable

1,5m, 3m, 5m

Options

Suspensions sélectionnables
individuellement Courses spéciales

réglables au départ de l'usine

Plus de do#as

Controle / Réglementation

Polarité de la tension

Retour d'information sur la pos

itfobentiometre
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DESSIN TECHNIQUE :
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DONNEES DE PERFORMANCE
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MEDAN....

DONNEES TECHNIQUES

Données générales

La force Max. 6000N en poussée / 4000N en traction
Réglage de la vitesse Max. 19mm/s
Accident vasculaire @rébral Max. 600mm

Dimension d'installation (A)

Course+ 200mm (min. 300mm)

Coefficient d'utilisation

10% / 20min (AB 2/18)

Retour d'information sur la
position

En option

Tension d'alimentation

12VDC, 24VvDC

Interrupteur de fin de course Oui
intégré
Signal de position finale En option

Classe de protection

IP69K (statique)

Température de stockage

De -40°C a +80°C

Potentiométre

En option

Composants

Extrémitéde la tige

Acier inoxydable, trou de 10,1 mm

Extrémitédu logement

Aluminium moulé sous pression, trou de 10,1 mm

Matériau du tube de levage

Acier inoxydable

Matériau du boltier

Aluminium moulké sous pression

Couleur du bdtier

Similaire a RAL 9005, noir

Connexion

Cdble (extrémité ouverte du cdble) avec fiche (extémité de I'entranement)

Longueur du dble

1,5m, 3m, 5m

Options

Courses spéciales et dimensions d'installation spéciales réglables au départ de
I'usine Courses spéciales également réglables par le client

Actionnement durgence
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DONNEES TECHNIQUES

Plus de données

Contrlle Polarité de la tension
Retour d'information sur la Signal de limite potentielle
position
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DESSIN TECHNIQUE
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DONNEES DE PERFORMANCE

Performance data: LD600E; F=2000N Performance data: LD600E; F=2000N
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DONNEES TECHNIQUES :

Donres gnérales

La force Max. 10.000N
Réglage de la vitesse Max. 24mm/s
Longueur de la course Min. 15mm - max. 1000mm

Dimension d'installation (A) Plus petite que la course 400mm = course+ 200mm
supérieure ou égale a la course 400mm= course+ 250mm

Certificat NRTL Oui, selon UL 61800-5-1:2012/R:2021-02 et CSA C22.2 No. 274:2017
Coefficient d'utilisation 30%

Retour d'information sur la posftonoption

Tension d'alimentation 12VDC, 24VDC

Interrupteur de fin de course int@gié

Signal de position finale En option

Classe de protection IP69K (statique)

Autobloquant Jusqu'a la charge nominale
Température de stockage -40°C a +85°C

Composants

Extrémité de la tige Acier inoxydable, trou de 12,1 mm
Extrémité du logement Acier inoxydable, trou de 12,1 mm

Matériau du tube de levage Acier inoxydable

Matériau du boitier Aluminium moulé sous pression, profilé en aluminium anodisé
Couleur du boftier Similaire a RAL 9005, noir

Tuyau de course Acier inoxydable

Connexion Connecteur M12

Longueur du cable 3m, 5m, 10m

Options Suspensions sélectionnables

individuellemenEoursesspéciales
réglables au départ de l'usine
Opération manuelle d'urgence
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DONNEES TECHNIQUES :

Plus de do®ias

Controle / Réglementation Changement de polarité
Interrupteur manuel
PLC

Retour d'information sur la posftt@tour de position finale lié au potentiel
Retour de position finale sans potentiel

Contréle Limitation actuelle
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LES DONNEES DE PERFORMANCE :
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DONNEES TECHNIQUES :

Donres gnérales

La force Max. 10.000N
Réglage de la vitesse Max. 24mm/s
Longueur de la course Min. 15mm - max. 1000mm

Dimension d'installation (A) Plus petite que la course 400mm = course+ 200mm
supérieure ou égale a la course 400mm= course+ 250mm

Certificat NRTL Oui, selon UL 61800-5-1:2012/R:2021-02 et CSA C22.2 No. 274:2017
Coefficient d'utilisation 30%

Retour d'information sur la posjittonoption

Tension d'alimentation 12VDC, 24VDC

Interrupteur de fin de course int@gié

Signal de position finale En option

Classe de protection IP69K (statique)

Autobloquant Jusqu'a la charge nominale
Température de stockage -40°C a +85°C

Composants

Extrémité de la tige Acier inoxydable, trou de 12,1 mm
Extrémité du logement Acier inoxydable, trou de 12,1 mm

Matériau du tube de levage Acier inoxydable

Matériau du boitier Aluminium moulé sous pression, profilé en aluminium anodisé
Couleur du boitier Similaire a RAL 9005, noir

Tuyau de course Acier inoxydable

Connexion Connecteur M12

Longueur du cable 3m, 5m, 10m

Options Suspensions sélectionnables

individuellemenEoursesspéciales
réglables au départ de l'usine
Opération manuelle d'urgence
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DONNEES TECHNIQUES :

Plus de do®ias

Controle / Réglementation Changement de polarité
Interrupteur manuel
PLC

Retour d'information sur la posftt@tour de position finale lié au potentiel
Retour de position finale sans potentiel

Contréle Limitation actuelle
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LES DONNEES DE PERFORMANCE :
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DONNEES TECHNIQUES :

Donres gnérales

MEDAN....

La force Max. 500 N

Réglage de la vitesse Max. 38 mm/s

Min. 30mm - max. 100mm ou Min.
1mm - max. 70mm

Longueur de la course

Dimension d'installation (G) 138mm (Typ M10)
238mm (Typ LH10)
270mm (Typ LH11, LH950)

Coefficient d'utilisation 40%

Retour d'information sur la posftonoption

Tension d'alimentation 12VDC, 24VDC

Interrupteur de fin de course int@gié

Signal de position finale En option

Classe de protection IP54 ou IP40 (statique)

Autobloquant Jusqu'a la charge nominale

Température de stockage De -20°C a +80°C

Composants

Extrémité de la tige Oeil gras, acier anodisé

Extrémité du logement Filet M6 intégré

Matériau du tube de levage Acier inoxydable ou POM

Matériau du boitier

Aluminium moulé sous pression, profilé en aluminium anodisé

Connexion Cable
Longueur du cable 1,5m
Options Suspensions sélectionnables

individuellement Courses spéciales
réglables au départ de I'usine Courses
spéciales réglables par le client

Plus de do#as

Controéle / Réglementation Polarité de la tension

Retour d'information sur la posjtf@tour de position finale lié au potentiel
Retour de position finale libre de potentiel
Potentiometre
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DESSIN TECHNIQUE :
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MEDAN....

DONNEES TECHNIQUES :

Donres gnérales

La force

Max. 1000 N

Réglage de la vitesse

Max. 100 mm/s

Longueur de la course

Min. 15mm - max. 300mm

Dimension d'installation (A)

Course + 144mm (course fixe)
Course+ 184mm (course réglable)

Coefficient d'utilisation

10%

Retour d'information sur la pos

ittonoption

Tension d'alimentation

12VDC, 24VDC

Interrupteur de fin de course in

t@gié

Signal de position finale

En option

Classe de protection

IP54 (statique)

Autobloquant

Jusqu'a la charge nominale

Température de stockage

De -20°C a +60°C

Composants

Extrémité de la tige

POM, trou de 10,1 mm

Extrémité du logement

POM, trou de 10,1 mm

Matériau du tube de levage

Acier inoxydable

Matériau du boitier

POM, profilé en aluminium anodisé

Connexion

Cable

Longueur du cable

1,5m

Options

Suspensions sélectionnables
individuellement Courses spéciales

réglables au départ de I'usine Courses

spéciales réglables par le client

Plus de do#as

Controle / Réglementation

Polarité de la tension

Retour d'information sur la pos

Potentiomeétre

itR@tour de position finale lié au potentiel
Retour de position finale libre de potentiel

Contréle

Limitation actuelle
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DESSIN TECHNIQUE :

A
10 | 1 45 B 23 24 S
] | 8)

o o

A

' ©

e:\' g
0 NS
g ©
2 4
1
44 92.5
55
T 2 F
388 | | . -
27.5 l
| ~ Priseélectrique (PG7)
| ©| Cable 1,5m

BG R 0 1 5 Course fixe Course réglable
46 Longueur de la course (mm) 140 180 | 300 100 140 260
Dimension A (mm) 284 324 | 444 284 324 444
Dimension B (mm) 173 213 | 333 173 213 333




BGR 015

Page /33
DONNEES DE
PERFORMANCE

i(A) v(mm/s)
d .
Données de performance : Bgr.015 ;
5F  [TF=pON
150 p
4.5 i vi(mm/s pd
L, [1%5 — | .4
120
351 =
5 [195 7 =
[ 90 I(A)-12VDC 4
250 4o y.d
21 &0 ~
15[
i 45 7
1] 39 y 4 - I(A)-24VDC
05| o
L 15
I F(N)
N - - o« ® ® < < 0 o =
{(A) v(mm/s)
Ji .
Données de performance : Bgr.015 ;
5T [F=BQ0 [T1
© 30 ——
45+ m',gb l"
al 27 l'
- 24
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F 21
3k 18 3
L 1(A)-12VIDC p
25 45 .4
2l 9 ~
15[
I ° p
10 s LA e I(A)F24VDC
05[]
i F(N)
- ™ © o N § S SN = =
i(A) v(mm/s)
i .
Données de performance : Bgr.015 ;
st =600
T 15y p
457 - v(mm/s) P
3.5 4
L T —— V.
h
ro
351 -
3L 108 o
i I(A)-12VDC y
25| 7 y.d
2| -
15[
L ! P4
1[4 .4 - I(A)-24VDC
05| 45 o
i F(N)
e ¥ ey g 8¢ 2 3 g

I(A)  v(mm/s)
iR .
Données de performance : Bgr.015 ;
5| —F=Rqot I
| 80 A v(mnlls 7
—
A5 L e — ’l
4t 64 -
35 o6
a[ 8 I(A)-12VDC pd
L .4
25[ 40
o 32 !
15F 24 -
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I .
05 8
i | F(N)
R ¢ 88 8888 8 §
i(A) v(mm/s)
i .
Données de performance : Bgr.015 ;
5t 30 =450 l |
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i \
4r 24 v(mm/s) p
I 4
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#
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L v
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& A Données de performance : Bgr.015 ;
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25 3 .
2 4 ™ |
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. 1(A) 24V
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Vérin a forte capacité - LZ 80

Un systéme complet pour les applications industrielles nécessitant des forces de
traction/pression jusqu'a 10 000 N.

Raccordement électrique

v Modes de fonctionnement
synchrones au choix
positionnement/modeéle
industriel

/ Sortie des interrupteurs de
fin de course internes,
du capteur de déplacement
incrémental et du frein en option

v/ Raccordement & un automate
(API) ou a une commande
équivalente 24 V

Détecteurs magnétiques externes
réglables

v Dissimulés dans la géométrie de rainure
v Course réglable ultérieurement

v Possibilité d'installation ultérieure
(accessoires)

v/ Avec aimants internes pour détecteurs
magnétiques externes

Caractéristiques :

B Entrafnement a courant continu
intégré

B Interrupteurs de fin de course
intégrés

B Encombrement variable grace au
montage paralléle du moteur

B Possibilités de fixation variables
grace a des rainures recou-
vrables des deux cotés

282 Move-Tec

Moteur puissant a courant
continu
v Irréversibilité jusqu'a 10 000 N

B Tige de poussée bloquée en
rotation

B Sans entretien pendant toute la
durée de vie

mIP54
B Irréversibilité

B Vis trapézoidale

Fixation du vérin

v/ Raccordement simple d'une bride
pivotante, d'un tourillon pivotant
ou d'une chape

Options :
B IP 65 disponible
B Cours spéciaux

B Modele a vis trapézoidale dispo-
nible avec moteur frein



Vérin électrique LZ 80 - Sommaire

Propriétés/Caractéristiques de puissance B Données générales/ Conditions de
fonctionnement..........cooceeiiiiiiiiiiini e 284
Modeles Vérin électrique LZ 80 avec vis trapézoidale : o
(cotes, références) Q
B Cotes/Tableau de commande........ccccoeeevveveeevenenn. 285 lT
(]
>
s
Accessoires Fixation B ECIOUS. ..ot 286
B Chape. .t 286
B Palier pour Chape avant........cccoccevvieviiiineniceesieenns 286
B Téte rotulée......coiiiiiiiieee e 286
B Fixation pour chape avant a rotule...................... 287
B Bride pivotante......cccccoeoieiiiiiieii e 287
B Palier lisse pour chape arriere..........cccccevevviecnennnne. 287
B Palier pour tourillon de pivotement.................... 288
B Palier pour tourillon pivotant........ccccceeevvienienns 288
Positionnement B Détecteur magneétique........ccceeeeeeeievciiiieeeeeinciieeeenn 289
B CoOMMANdES...c.uoiiiiiiiiiiieieeeesee e 289

Move-Tec 283



LZ 80 - Caractéristiques techniques

Données générales/Conditions de fonctionnement

Type Vis trapézoidale

La construction Vérin linéaire avec moteur a courant continu intégré
Guidage Palier double a douilles en POM
Position de montage quelconque, sans forces radiales
Température ambiante de +5°Ca+40°C

Répétabilité 0,5 mm

Vitesse 13 mm/s max.

10 % (1 min de fonctionnement, 9 min de pause/selon la conception, jusqu'a 100 % de facteur

Facteur de service (pour charge max.) A2 e meEl )

24V
Consommation électrique 12 A
Puissance absorbée 288 W
Classe de protection IP 54 (en option IP 65)
Force de pression/de traction 10 000 N
g 10 000 N 10 000 N (moteur frein)

Irréversi g

Diagramme Vitesse/Force

A
30
25
_20
<
€ 15
£
> 10
5
0 »
1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 500010000
OberigerN]
e[N]
—— LZ 80P TR24x5 5000N —— LZ 80P TR24x5 10000N

Diagramme Tension/Force

14

12

10 P

11A]

1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 900010000
dPerier[N]
e[N]
——  LZ 80P TR24x5 5000N ——  LZ 80P TR24x5 10000N

284 Move-Tec



LZ 80 - Versions

95,4 056,5

{
©
i_&_, 2t
90
107,3
1143

& -

95,8

190,8
90 (8}
At
e g . ET E &
= >
7VI (e]
V| E

_
—Z!ll-'l!Zi
35 415
X

Modeles LZ 80

LZ 80 5000 13
LZ 80 10 000 6,5

Course sélectionnable par pas de 7,5 mm : par
ex. course [mm]=0397,5

[mm] [kgl
L——» 105 416

12,5

150
202
255
300
352
405
450
502
555
600
652
705
750
802
855
900
952
1005

461
513
566
611
663
753,5
798,5
850,5
903,5
948,5
1038
1091
1136
1233
1286
1331
1383
1436

13
13,5
14
14,5
15
16
16,5
17
17,5
18
18,6
19
19,3
20
20,5
21
21,5
22

Move-Tec

285



LZ 80 - Fixation / Positionnement

B Les écrous permettent la fixa- B L'écrou peut étre inséré ulté-

Principes de commande Ecrous :
tion de pieces rapportées sur le rieurement dans les rainures

B Unités de vente seulement vérin. \ latérales (type -N-) ou introduit

selon tableau, voir catalogue par le haut dans la rainure (type
= R R
SO =

Type S F [N]
ﬁ?’ J \'i: — unités de vente
' i _ Ecrou -N- M6 10, 20, 30... unités 9.000
Type -N- Type -R- _ Ecrou -N- M8 10, 20, 30... unités 9.000
m Ecrou -R- M6 10, 20, 30... unités 8.000
m Ecrou -R- M8 10, 20, 30... unités 8.000
.
= 1
7 ]
Wy | ] —E=
i | w
016 s
32
64
83

QzZD050571 Chape M16

16 33
3 22
ASS
2 o 915 069
T il
50 30
65 45
LZ 80 Palier #16
Téte rotulée
p16" ‘ _ 28 8
T T /
<l { & W) iz
g SR\ p—tys
/\ S ©
1€ N s 64 ]
2
(%]

QZD050575 LZ 80 Téte rotulée M16

286 | Move-Tec



LZ 80 - Fixation / Positionnement

Fixation pour chape avant a rotule

@ 32/40
|8 12/16
24/29

o D

QzZD050577 LZ 80 Fixation @ 16

6,50
56,50 - ¢
Q
(o) ¢
@ET Tj@ 0
@ @
40 10 |
74
90

QzD050580 Bride pivotante @ 16

Palier lisse pour chape arriére

40 37

P16

52 35
67 50

QzZD050585 LZ 80 Palier lisse large @ 16

Move-Tec 287




LZ 80 - Fixation / Positionnement

Palier pour tourillon de pivotement

D20

100

13
36,5 \
L

QzZD050588 Tourillon de pivotement LZ 80

Palier lisse pour tourillon de pivotement

i 20 100

15 gz0"

110

90

10
==
ey
S
=
=
=

M8 80

QzZD050589 Palier lisse pour tourillon de pivotement

288 Move-Tec



Détecteur magnéﬁque M Les signaux du détecteur maoss/es W Le détecteur peut étre inséré

gnétique peuvent étre consult&8/’>  _ a posteriori dansidHinure
et analysés par une commandé/%5 _ latérale (obturé®/®n série par un
client (par ex. API). _le/21 profilé de reééduvrement).

B Les aimants sont déja intégrés

sk

Référence

Détecteur magnétique

Type

QzD050598 Détecteur magnétique, contact a fermeture, longueur de cable 6 m
QzZD050599 Détecteur magnétique, contact a ouverture, longueur de cable 5,3 m

7 e .

Contact a ouverture Contact a fermeture

Tension 10a 30V CC 5a30VCC

O
[0}
-+
(1}
(o]
-+
[0}
c
=
3
[}
']
=}
[0}
.
Kol
[=
(1}
1
0
Q
=
[}
(o]
-+
[0}
=
7]
.
K]
c
[0}
7
-+
(1}
(o)
>
3
Kol
c
[0}
7

Consommation électrique <10 mA <10 mA
Courant de sortie 100 mA max. 50 mA max.
Type de sortie PNP PNP
Voyant de commutation LED LED

Température ambiante de -25°Ca +85 °C de-20°Ca +70°C

Classe de protection IP 67 IP 68

7 .

Caractéristiques requises pour la commande

Alimentation en tension 24V CC, 500 W mini.
Débit de courant 20 A mini.

Freinage via le mode générateur
Puissance de freinage 500 W mini.

Facteur de service jusqu'a 100

24V CC, pour 1 A max.

Analyse in e course Interrupteurs de fin de course en haut et en bas (contacts a ouverture)

Move-Tec 289
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Vérin a forte capacité - SLZ 90

Un vérin linéaire puissant pour les opérations de positionnement précises jusqu'a 25 000 N

SLZ90 S
avec pied pivotant,
moteur dans I'alignement

SLZ90 P
avec pied pivotant,
moteur paralléle

SLZ90 W
avec pied pivotant,
moteur angulaire

Caractéristiques :

B Entrainement librement sélec-
tionnable (moteur triphasé/ser-
vomoteur)

B Encombrement variable grace
aux différentes possibilités de
montage du moteur

m Forces jusqu'a 25 000 N
B Vitesses jusqu'a 933 mm/s
B Facteur de service de 100 %

B Possibilités de fixation variables
de piéces rapportées grace a la
géomeétrie des rainures recou-
vrable des deux cotés

544 Control-Tec

Entrainement du SLZ 90
au choix

v Moteur triphasé

v Servomoteur

B Tige de poussée bloquée en
rotation

H Course jusqu'a 2 000 mm

B Sans entretien pendant toute la
durée de vie

HIP54

B Aimants internes pour détec-
teurs magnétiques externes

Modeéle SLZ 90
avec ceillet de fixation

Modeéle SLZ 90 avec
pied pivotant

Options :
m IP 65

B Servomoteurs et commandes
B Cours spéciaux

B Moteur frein



SLZ 90 - Sommaire

Propriétés/Caractéristiques de puissance m Données générales/Conditions de
fonctionnement........ccccceeiviiiiiin i, 546

Modeles i B Vérin électrique SLZ 90 avec pied pivotant
(cotes, références) ﬁ et ceillet de fixation :
- e

SLZ G0 Sttt 548
SLZ OO P.....ccooeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeieteeeeeeeeeee e eeeaaeeeaaaans 550
SLZ 90 W..oooiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt e e 554
(8}
()]
T
o
ud
)
c
S
Accessoires Fixation B OECrOU -Revueeecceceeeeeeeeee e 557
Positionnement B Détecteur MagnétiquUe........ccceeeevvveeecieeeeiniee e 557

Control-Tec 545



SLZ 90 - Caractéristiques techniques

Données générales/Conditions de fonctionnement

SLZ 90 avec vis a billes pour commande/positionnement précis

SLZ90 S SLZ 90 P SLZ 90 W
Force de pression/de traction 25.000 N 25.000 N 25.000 N

Irréversibilité (avec moteur frein) 25.000 N 25.000 N 25.000 N

Vitesse max. 933 mm/s 933 mm/s 126 mm/s
La construction Vérin linéaire avec vis a billes 25 x 5, 25 x 10, 25 x 25,32 x 5, 32 x 10, 32 x 40
Guidage Palier double a douilles de glissement
Position de montage quelconque, sans forces radiales
Précision du pas de vis T 7 (< 0,052 mm /300 mm)

Température ambiante de-20°Ca+70°C

T
o

Répétabilité + 0,05 mm
cteur de service (pou arge max.) 100 %

Consommation électrique (courant

' selon le moteur sélectionné
d'appel max.)

Puissance absorbée selon le moteur sélectionné jusqu'a 1,5 kW

Classe de protection IP 54 (en option IP 65)

onnement mécan + 0,142 mm

*La précision de positionnement mécanique dépend de la précision d'avance et du jeu axial de
I'écrou de guidage.

Les données se rapportent a des moteurs triphasés 230/400 V CA, 50 Hz. Données
de puissance différentes sur demande.

546 Control-Tec Longueur variable | Entrainement



Rainures de fixation sur le profilé de guidage

Rainure pour détecteurs magnétiques, voir page
e 557

Rainure pour la fixation d'accessoires (géométrie
de rainure BLOCAN® 30)

RK ROSE+KRIEGER

9.9

6,86

5,5

25,72
30,65
35,5

Control-Tec 547
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SLZ 90 S - Versions

ipes de com e:

m Cours supérieurs sur
demande

B Autres données de puissance
et moteurs sur demande

Modeéles SLZ 90 S avec vis a billes

Sélection moteur avec
moteur frein

La force Vitesse Puissance
F max. [N] max. [mm/s] [kw]

Référence

Vis a billes 32 x 5

TQ21A1S21_6_A__ _ _ _ SLZ90S DRN9OL4/BE2/FT
TQ21A1S24_6_A_ _ ___ SLZ90'S RF17DRN8OM4/BE1

Vis a billes 32 x 10

TQ21A1S21_7_A_ _ _ _ _ SLZ90 S DRN90L4/BE2/FT
SLZ90 S 25.000 17 1.100 0,55 RF17DRS71M4/BE1

Vis  billes 32 x 40 D

TQ21A1521 8 A____ SLz90's 1.000 933 900 1,5 DRN9OL4/BE2/FT

‘ ‘ ‘ ‘ Toutes les figures représentent le boitier de raccordement
| Cours monté en position R Rainure diinterrupteur
1= Ml de fin de course
2=M2
3=M3
4= M4
Position de montage du boitier de raccordement 5= M5

T T 6= M6

548 Control-Tec



SLZ 90 S - Versions Modeéle RK ROSE+KRIEGER

a pied pivotant

. I 1 .,
T -1
J
e
) /O -
[ 7
;‘ T =
A+ course (cote de montage en positign
PRy 147 a
rentrée}
u
[
=

]3

013
d

Rotation a 360°.

Les pieds pivotants peuvent aussi étre
montés de maniére inversée.

[mm]
RF17DRS71M4/BE1 428 ?139 129 15
RF17DRN80M4/BE1 491 ?156 139 p120 20
DRN9OL4/BE2/FT 407 @179 150 @140 37

(8}
Q
T
(®)
.
=)
C
o
o

Poids [kg]
Type Longueur de base Supplément de
(cote A) poids/100 mm
18 25

Vis a billes 32 x 5,

294 @20 86 50
32 x 10,32 x40

@50 12,8 1,9

Control-Tec 549



SLZ 90 P - Versions

P pes de commande :

m Cours supérieurs sur
demande

B Autres données de puissance
et moteurs sur demande

Modeles SLZ 90 P avec vis a billes

Sélection moteur
avec moteur frein

La force Vitesse Course Puissance

Référence F max. [N] max. [mm/s] max. [mm] [kw]

Vis a billes 32 x5
TQ21A1P_1_6_A SLZ90 P

DRN90L4/BE2/FT

SLZ 90 P 18.000 26 1.300 0,75 RF17DRN8OM4/BE1
DRN90L4/BE2/FT

TQ21A1P 5.7 A__ ___ SLZ90 P 25.000 17 1.100 0,55 RF17DRS71M4/BE1

TQ21A1P_4_6_A_

Vis a billes 32 x 10

TQ21A1P_1_7 A_ SLZ90 P

Vis a billes 32 x 40

TQ21A1P_1_8 A_ SLZ9o P 1.000 933 900 1,5 DRN9OL4/BE2/FT

| cours Toutes les figures représentent le boitier de
raccordement monté en position L

Position de montage du boitier de
raccordement

¢Type de raccordement ¢

2= pied pivotant 3= ceillet de fixation

550 Control-Tec



SLZ 90 P - Versions Modeéle RK ROSE+KRIEGER

a pied pivotant

Lrda) _| 85 140

[

W

Les pieds pivotants peuvent aussi étre
montés de maniére inversée.

[mm]

RF17DRS71M4/BE1 428 ?139

?120
RF17DRN80M4/BE1 491 @156 139 20
DRN90L4/BE2/FT 407 ?179 150 @140 37

Poids [kg]
Type Longueur de base Supplément de
(cote A) poids/100 mm

(8}
Q
T
(®)
.
=)
C
o
o

Vis a billes 32 x 5,
32 x 10,32 x40

Control-Tec 551



SLZ 90 P - Versions

Modeéle a ceillet de fixation M E DA NFRAmcE

vy /

552 Control-Tec



a 119

s
a=1
T
— —— E=}
—
Bl — "
[
| 4
I
- 1 &L
i 7 TIIERY
2 B 11 a0
140 C EL) 080
113

A+ course (cote de montage en position
rentrée)

IE

w
"I_ —H+ - == - -H

[mm]

e ] ] ] T [T
RF17DRN80M4/BE1 @156
@120
RF17DRS71M4/BE1 428 ?139 129 15

Poids [kg]
Type Longueur de base Supplément de
(cote A) poids/100 mm

Vis a bllles 32x5, 12,0 19
32 x 10, 32 x 40

Control-Tec

Control-Tec 553



SLZ 90 W - Versions

Principes de commande :

B Cours supérieurs sur
demande

B Autres données de puissance
et moteurs sur demande

Modeles SLZ 90 W avec vis a billes

Sélection moteur
avec moteur frein

La force Vitesse Course Puissance
F max. [N] max. [mm/s] max. [mm] [kw]

Référence Type de dgc

Vis a billes 32 x 10
TQ21A1W_2_7_

Vis a billes 32 x 40
TQ21A1W_2_8_A

SLZ90O W

DRN90S4/BE2/FT

SLZ90 W

DRN90S4/BE2/FT

| Cours

Toutes les figures représentent le boitier de raccordement
monté en position L

Position de montage du boitier

de raccordement 1=M1
2=M2
R 3=M3

4= M4
5= M5
6= M6

de raccordement

¢ Type .. ¢

2= pied pivotant 3= ceillet de fixation

554 Control-Tec



SLZ 90 W - Versions RK ROSE+KRIEGER

Modéle a pied pivotant

b

c

110

(N
14

X -
A+ course (cote de montage en positio H
rentrée) | | '

+

B L
AT
k)

|

/'

u._'&. B
ur +m—|;—]: -
== m=

ool

Les pieds pivotants peuvent
aussi étre montés de maniere
inversée.

ma_
N
1
4
L
hik'mE

[mm]

DRN90S4/BE2/FT @179 @140

Poids [kg]
Type Longueur dg Supplément
base (cote | de poids/100
A) mm

Vis a bllles 32x 10,
32 x 40

(8}
Q
T
(®)
.
=)
C
o
o

294 (@20 86 25 @50 117,5 212 98 63 2315 109

Control-Tec 555



SLZ 90 W - Fixation/Positionnement

Modele a ceillet de fixation

B =y
™ = = = :
AR RS Rlliii
N = == ¥
L aaas: & B : L] & @
H | 30
= o%)
a7 1
A+ course (cote de montage en position rentrée)
i~
Iiu P4 .
w +-H--H—‘——— —— -
I"--_.._-"“/ -
@ [I0o0l p
[mm]
IS W S W S S S T
DRN90S4/BE2/FT ?179 ?140

Poids [kg]
Type Longueur Supplément
de base de poids/100
(cote A) mm

Vis a bllles 32x10,
32 x 40

294 @20 86 25 @50 117,5 212 98 231,5 72 22,5 1,9

556

Control-Tec




SLZ 90 - Fixation / Positionnement RK ROSE+KRIEGER

Principes de commande Ecrous : B Les écrous permettent la fixation

. de piéces rapportées sur le vérin.
B Unités de vente seulement

selon tableau, voir catalogue

H lIs peuvent étre introduits ulté-
rieurement par le haut dans la
rainure (type -R-).

Ecrou -R-
c i L i ;
Type -R- 74
a
o Tableau des unité
Ecrou -R- M8 10, 20, 30... unités 4000
Détecteur magnétique m Les signaux du détecteur ma- B Le détecteur peut étre inséré
gnétique peuvent étre consultés a posteriori dans la rainure
et analysés par une commande latérale (obturée en série par un
client (par ex. automate (API)). profilé de recouvrement).
(8}
P (J}
-
_
g 5
o )
G
i3
o

QzD050599 Détecteur magnétique, contact a ouverture, longueur de céble 5,3 m

* Détecteur magnétique, contact a fer meture, disponible sur demande

Détecteur magnétique

Détecteur magnétique - Caractéristiques techniques

Contact a ouverture

Tension 10a30VCC

Consommation électrique <10 mA
Courant de sortie 100 mA max.
Type de sortie PNP
Voyant de commutation LED
Température ambiante de -25°Ca +85 °C

Classe de protection IP 67

Control-Tec 557
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Techniques d 'automatisation Une entreprise de Phoenix
Mecano

/erin electrique




Vérins de classe de puissance 1

MEDAN...

Vérin électrique M9

M10, LH10 ; LH11 ; LH950
Vérin électrique

Caractéristiques : Options :
B M9, M10, LH10 ; LH11 et LH950 m M10, LH10; LH11 ; LH950 Souf-
sans entretien grace a la lubrifi- flet disponible pour

cation permanente

B Interrupteurs de fin de course
intégrés sur chaque modele

B M9 avec soufflet en
version standard

114 Colonne télescopique



Vérins de classe de puissance 1 - Sommaire

M9 Vérin électrique

Propriétés/Caractéristiques de puissance B Données générales
Conditions de fonctionnement..........cccceeeveeennnen. 117
Modele B Vérin électrique MO.......cc.oeeovieeiviiee e 117
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M10, LH10, LH11, LH950 Vérin électrique

Propriétés/Caractéristiques de puissance B Données générales
Conditions de fonctionnement..........ccccceeeveeennneen. 119
Modele B Vérin électrique 010.........ccoovvvvveveveeeeeeeeeeeeeeesenesennans 119
Fixation B Jeu de tourillons pivotants.......cccccevciieneeeieencieens 121
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M9 Vérin électrique

Soufflet en série Boitier plastique

v Tige de poussée protégée /' Poids réduit

v IP 30 v/ Durée de vie prolongée

Caractéristiques : Options :

B Poids réduit grace au boitier en B Cours spéciaux
plastique

B Longueur de montage ajustable
Interr r fin r . N
[ | | t(? L!pteu s de de course m Potentiométre
integres

s e B Contacts de signalisation
B Protection intégrée contre les

surintensités B Commande de frein a diode

. e . our la limitation de la marche

B Sans entretien (lubrification P
permanente) B Autre plage de température

B Irréversibilité

B Version standard avec soufflet
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M9 - Caractéristiques techniques / Versions RK ROSE+KRIEGER

Données générales/Conditions de fonctionnement

00000+ . mnemer________________|

La construction Vérin linéaire avec moteur a courant continu intégré

: quelconque, sans forces radiales, tenir compte de I'orifice d'évacuation de I'eau de
Position de montage X
condensation

Irréve jusqu'a 500 N
de -10 °C a +60 °C
0,5 mm

Facteur de service (pour charge max.) 10 % en charge nominale (max. 2 min de fonctionnement, 18 min de pause)

07 0.0 Ao
1o Wi

L5 165
18 9 149 7
P85, A
SN
= N R -
— © =
e
i I =
/ N °
= 80
- Orifice d'évacuation de I'eau de AN
= un //_,_ condensation \
=" 0
l\_ . Longueur de cable J
1,5m ____F
73
b
Modeéle

o . Poids Fréquence de travail
e [N] S [mm/S] m [kg] CORISEs doubles/h [h]
QKAO05_C010050 M 999 300 5 18

QKA15_A010050 M 999.1 125 14 50 0,4 50
QKA02_C010050 M 999.2 300 2 7

Tension :
B=24VCC
Cc=12VCC
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M10, LH10, LH11, LH950 vérin électrique

Courses réglables Alésages filetés
(sauf sur M10) / Filetage pré-usiné pour la fixation

v Ajustement précis de tourillons pivotants

Caractéristiques : Options :
B Interrupteurs de fin de course B Autres vitesses, courses spéciales
intégrés . N .
g B Potentiomeétre (uniquement sur
B Sans entretien (lubrification LH10, LH11, LH 950)
ermanente . ]
P ) ® 3¢ interrupteur de fin de course
B Moteurs hautes performances permettant une position cen-
sans fer trale (uniq. LH10, LH11, LH 950)
m Différentes vitesses B Vis et tige de poussée protégées

o . contre la corrosion
B Position de montage au choix
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M10, LH10, LH11, LH950 - Caractéristiques techniques RK ROSE+KRIEGER

Données générales/Conditions de fonctionnement

La construction Vérin linéaire avec moteur a courant continu intégré

quelconque, sans forces radiales
jusqu'a 300 N jusqu'a 300 N jusqu'a 300 N jusqu'a 500 N
jusqu'a 500 N jusqu'a 500 N jusqu'a 500 N jusqu'a 1250 N

de -20 °C a +60 °C de -20 °C a +60 °C de -20°Ca +80 °C de-20°Ca +80 °C
0,5 mm

a 20 °C, 40 % en charge nominale
(max. 8 min de fonctionnement, 12 min de pause)

2evee
27 wime.

Modeéle
Réfé T E E IN] Vitesse max. Poids [kg]
éférence ype orce F max. G| oids [kg
QKB01_C010040 300 0,25
QKB02_C010040 300 1,9
M 10 40 0,45
QKB04_B010040 200 4
QKB10_A010040 50 10
QKMO01_C010090 300 0,25 90 0,55
QKMO02_C010100 300 1,9
LH 10
QKMO04_B010100 200 4 100 0,55
QKM10_A010100 50 10
QKNO07_C010100 300 7
LH 11 100 0,75
QKN22_A010100 100 22
QKRO4_E010100 LH950 500 4 100 1,15
Tension :
B=24V CC
C=12V CC
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M10, LH10, LH11, LH950 - Versions

1 27 E| 23 3=
L
?—"1 w @ &
M 10 '@ I o (i Mo | T
" l Zx MaxA
| % M6 o1
|
| =ff &
£ al 1384
N 27 173 E] 36 =4
L=
[ b
T = @ ®
LH 10 i e _§ L "
7 1 A
Réglage de la ,_...-—-—-""""f-rraz 2nMbxg @1
course | 'EH “¢3‘ ‘€|‘)
— W | 2 73814
1 27 203 23 38 24
[ ?
- E) ®
LH 11 it T SN || [T=74
= b &
A1 e 2% M6xE &
¥ MEXE
Réglage de la ____,__,_-—r—""" @7 @ 1
course | ﬁ @ ‘q}
g | 2 2702 4
1 2 M3 i 18 =4
R
o

@5
Fa n

55

LH 950 @ e ] i
a1

@ &
=7
Réglage de la ._.-J-“'"'"'jraz 2x Maxg 5% @ _q}

course 1
3k 2 270 4

M1 7 LHI0 = 83=4
LH1 = 9124
Options : 2
= 1
g
5
Soufflet Soufflet

Potentiométre linéaire

40 0

s
11
[

o
()
Potentiometre externe i _é

T
-
|
L
|
r/

T
3ejnter. de fin de course (pour GP [mm]

posit. interm.)  ——___| F | cows | as | a0 | 90 | 100 |
21 Cours
Tte1
130 180 205
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MEDAN....

M10, LH10, LH11, LH950 - Fixation

Jeu de tourillons pivotants m Le tourillon pivotant est vissé B Matériau : acier galvanisé
sur les filetages sur le c6té du
vérin électrique

- Un jeu contient 2 tourillons

6,5 12,2 8
g 13

| [ 14

1,6 1,6

s
il

QzD050003 Jeu de tourillons pivotants
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Réglage du tamis d'une moissonneuse-batteuse a |'aide de vérins électriques de la série 010. Utilisation
dans des conditions extrémes (chaleur, poussiére et secousses).
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Nous disons ce que nous pouvons et nous faisons ce que nous disons ! Nous
disons aussi ce que nous ne pouvons pas faire et ne le faisons pas !

Téléfax: +495719335-119
E-Mail :  info@rk-online.de Internet
: www.rk-rose-krieger.com



RK ROSE+KRIEGER

/erin electrique



Vérin de classe de puissance 2

Vérin électrique 015

Vérin électrique LAMBDA

Vérin électrique LZ60
(ici avec moteur
monté en paralléle)

Caractéristiques :

B Multiples possibilités d'utilisa- B Construction solide

tion et de fixation . . . R
B Protection anti-corrosion grace

B Interrupteur de fin de course a des matériaux résistants
intégré sur tous les modeles comme l'aluminium, I'acier

- A s . inoxydable et le plastique
B Sans entretien grace a une lubri- oxy P a

fication permanente
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Sommaire Vérin de classe de puissance 2

Vérin électrique 015

Propriétés
Caractéristiques de puissance

Modeéle

Vérin électrique
LAMBDA
Propriétés
Caractéristiques de puissance

Modeéle

Accessoires

Vérin électrique LZ60
Propriétés

Caractéristiques de puissance

Modeles

Positionnement

B Données générales

Conditions de fonctionnement............c.ccceeeuvneeee... 127

B Vérin électrique 015.........cccoovveeeirveeccreee e 128
B Données générales

Conditions de fonctionnement............cccoeveeuenee. 131
B Vérin électrique LAMBDA...........cccocvvieiviiee i 132
B Commandes/Télécommandes.........ccceeeveeeveerennee. 133
B Données générales

Conditions de fonctionnement..........cccccceevveneenee. 136
B Vérin électrique LZ60 S..........cocovveeeviieeceeeeeee e, 139
B Vérin électrique LZE0 P.......cccceevveevieenieeieeieeeeeene 140
B FiXatioN. . i 142
B Détecteur magnétique.......cccceevveeeieenieeciecieeeee e 146

B Commandes,
tElEcomMMAaNdEs......cccueeevieiiciecee e 147
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LH15 Vérin électrique

Cours réglables

v/ Ajustement précis

Caractéristiques :

B Idéal pour les applications
industrielles

H Vitesse maximale élevée

B Protection intégrée contre les
surintensités

B Sans entretien (lubrification
permanente)

126 Colonne télescopique

Protégé contre la corrosion : vis

et tige de poussée inoxy- dables,

boitier en aluminium et
plastique

Construction solide

Interrupteurs de fin de course
intégrés

Course réglable

Protection anti-corrosion
/' Vis inoxydable

v/ Boitier en aluminium et
matiére plastique

Options :
B Cours spéciaux

B Potentiomeétre
B Contacts de signalisation

B Classe de protection plus élevée
grace au soufflet



LH15 - Caractéristiques techniques RK ROSE+KRIEGER

Données générales/Conditions de fonctionnement

. Ertamemet |
Vérin linéaire avec moteur a courant continu intégré
_ Bague de glissement

quelconque, sans forces radiales

jusqu'a 2 000 N

de -20 °C a+ 60 °C

0,5 mm

Facteur de service (pour charge
hax )u (pou g 10 % en charge nominale (max. 2 min de fonctionnement, 18 min de pause)

2w vee
2209 Ao
so .
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LH15 Vérin électrique - Versions

Rotation a 90

w
N
w
w
N
N
1%
20 f"o
Z
| @20 0 /H

54

a4 92.5 Tige de poussée @14

55

10
=

7 3% .
o~
ﬂ: .

Longueur de cable 1,5 m

46

0 Vitesse max. |
SRS
- |

QKDO5_F010_ _ _ 1000

QKD10_E010_ _ _ 600 10

QKD22_C010_ _ _ 300 22
010

QKD25_D010 LA 450 25
QKD60_BO10 = 60

60 100

Cours standard
Parcours | Course réglable Cote A Cote B Poids
[mm] de I'extérieur [mm] [mm] [kl
100 oui 284 173

1,2

140 non 284 173

B=24VCC o
c=12VcCC Cours spéciaux sur demande
Parcours | Course réglable Cote A Cote B Poids
[mm] de I'extérieur [mm] [mm] [kel
140 324 213

oui

260 444 333
1,2
180 324 213
non
300 444 333
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Dispositif d'amenée pour stock de petit matériel automatisé

Colonne télescopique

129

g
Q
(©)
Q
(7]

9

‘0
)
(7]
(]
C
[

L)
(@)
)




LAMBDA - Vérin électrique

MEDAN...

L'illustration montre une application spéciale
avec une chape tournée de 90°.

v Ajustement précis

v/ Tige de poussée inoxydable

Caractéristiques : Options :
B Interrupteurs de fin de course B Fixation par chapes B Cours spéciaux
intégrés (rotation a 90°)

B Vitesses supérieures

H Protégé contre la corrosion : B Potentiométre ,
. ) L B Réglage sans courant
tige de poussée en acier inoxy- . . h ) .
. . B Protection anti-écrasement en (débrayage mécanique)
dable, boftier en plastique pression
i

! e A B Contacts de signalisation
B Irréversibilité méme en cas g

, . B Protection anti-écrasement en
d'effort maximal

traction
B Avec protection thermique du
moteur
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LAMBDA - Caractéristiques techniques RK ROSE+KRIEGER

Données générales/Conditions de fonctionnement

Entrainement Commande externe

La construction Vérin linéaire avec moteur a courant continu intégré

Guidage Bague de glissement

Position de montage quelconque, sans forces radiales

Force de pression/de traction jusqu'a 6 000 N (pression)/4 000 N (traction)
jusqu'a 6 000 N

de -20°Ca +60 °C

0,5 mm
Facteur de service (pour charge max.) 10 % en charge nominale (max. 2 min de fonctionnement, 18 min de pause)
Tension 24V CC 230V CA
Consommation électrique 7 A max. selon I'entrainement
Puissance absorbée 180 W max. selon I'entrainement
Classe de protection IP 66 IP 54
Diagramme de puissance
1Al v [mmis] Modeéle | "
A A 6 000, 5 mm/s [}
6 000 N max (pression) g.
_______ v [mims] ol 10 4 000 N max. (traction) -E
Course max. 100-400 mm o
HaAl T~ ]
I O
=4 \\\s 2
6+ 6 S Z o=
4 NI ‘O
4L 4 >
2+ 2
0
2000 4000 6000 F[N]
1Al v [mmis] Modele Il LAl v [mms] Modele Il
A A 4500, 8 mm/s A A 2 000, 21 mm/s
4500 N max (pression) 2 000 N max (pression)
4 000 N max. (traction) 2 000 N max. (traction)
10—+ Course max. 100-600 mm 10+ 2 Course max. 100-600 mm
-+ 15 \s —
8—' \\\\\ 8"
—+ S + 30 /
6+ 10 o 61 /
1 1 %
20
4 44 y e
1 5 + /
24 24 10+ A
0 » 0 >
1500 3000 4500 F [N] 1000 2000 F[N]
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LAMBDA - Versions

Réglage sans courant

51 %3
bl

| 2 7/““*{“ R I

138 78 34 12 o

9

/
- A N / @12 Y

|- sk

o 3b
e C
= | o - !
% ) - .
o LA H BT T
— L
L]
19 B 19 <
‘I.E
. Connecteur
" non fourni
45 v
~F
.
[mm]

| cows | w0 | 10 | 20 | 2s0 [ 30 | a0 [ s | 600 |
Cote de montage A Cours+ 175 Cours+ 225

Modeéles LAMBDA

Force F max. [N]

Traction

4 000

Pression

6 000

L LBM 4 500 4 000 8
o LBM 2 000 2 000 21
2,3
s 20 2,5
150 2,7
0= Twin pour commandes synchrones/sans protection anti-écrasement 200 29
1= sans potentiométre/sans protection anti-écrasement 250 !
2= avec potentiométre 10 KQ/sans protection anti-écrasement 31
3= sans potentiométre/avec protection anti-écrasement en traction 300 3,5
400 3,9
Remarque : = 4,3
La protection anti-écrasement est activée a partir de 2 % de la force nominale env. 600
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LAMBDA - Commandes/Accessoires Commandes RK ROSE+KRIEGER

W Tension d'entrée 230 V CA

B Tension de sortie 24 V CC

Transformateur d'alimentation

Commande synchrone w !
Référence Modeéle
Transformateur d'alimentation

Transformateur , .
QZA01C04ADO11 d'alimentation LBG 1 Commande d'l entrainement 1
Qz 04AF011
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Transformateur .

QZAO01CO4AEO11 d'alimentation LBG 2 Commande de 2 entrainements max. 2
Transformateur .

- d'alimentation LBG 3 Commande de 3 entrainements max. 3

Commande synchrone

h LB
QZA03C01AGO11 Commamie synchrone LBS 2 vérins électriques synchrones 4
QZA03CO1AHO11 Commande synchrone LBS Commande de ’3.vet|ns e!ectrlques rlnax, 2 s.yn- 5
2+1 chrones + 1 vérin électrique supplémentaire

*Pour

v

o

plus de détails, merci de consulter notre catalogue " Tech-
niques Linéaires Colonnes et Vérins" (en anglais) voir p. 146

Télécommandes/Accessoires

T v B

Télécommande LAMBDA Commande de 2
avec clip de suspension - 6 touches de fonction 3 entrainements max.

QzD000072 Support pour télécommande 3

QzB03
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LZ 60 - Vérin linéaire

Un systeme complet pour les applications industrielles nécessitant des forces de
traction/pression jusqu'a 4 000 N.

LZ60S

. Commande externe

\ v/ Plusieurs possibilités de
N raccordement :
- Montée/Descente en mode mono
- Automate programmable
industriel (API)
- Commande synchrone
- Commande intégrée

Détecteurs magnétiques externes réglables Cotes de raccordement variables

v Dissimulés dans la géométrie de rainure v Les écrous enfichables permettent
d 'obtenir des cotes de raccordement de
37,5a 40,5 mm.

v Course réglable ultérieurement

v Possibilité d'installation ultérieure (accessoires) / Compatible avec de nombreux éléments
v Avec aimants internes pour détecteurs magnétiques externes de fixation pneumatiques.
Caractéristiques : Options :
B Entrafinement a courant continu B Tige bloquée en rotation B Commande intégrée/230 V

intégré L N

g B Sans entretien jusqu'a (IP 30)

B Encombrement variable grace 10 000 courses doubles B Cours spéciaux

au montage du moteur en u 1P 54

parallele (LZ 60 P) ou dans I'ali-

gnement (LZ 60 S) H Irréversibilité

B Possibilités de fixation variables
grace a des rainures recou-
vrables des deux cotés
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LZ 60 - Possibilités de raccordement

mono

synchro

Commande externe

Raccordement électr. " a "

v/ Raccordement (2,5m)a
un transformateur
d'alimentation RK ou a une

source de tension fixe externe.

Sortie du cable de
raccordement uniquement.
Interrupteurs de fin de course
a cablage interne.

Raccordement électr." b "

/' Sortie directe de tous les
cables de raccordement
(env. 1 m, interrupteur de
fin de course, moteur,
capteur a effet Hall bicanal),
par ex. pour le raccordement
a un automate (API)

Raccordement électr. " ¢ "

v/ Raccordement (2,5 m) a une
commande synchrone RK

v/ Modes de fonctionnement
synchrones/connecteur
DIN a 8 broches

RK ROSE+KRIEGER

Modes de fonctionnement
individuel montée/descente,
ou fonctionnement en
paralléle

Cablage interne des
interrupteurs de fin de
course internes pour
limitation de la course

Modes de fonctionnement
synchrones au choix
positionnement/modéle
industriel

Sortie des interrupteurs de
fin de course internes et des
capteurs de déplacement
incrémentaux

Sortie des interrupteurs de
fin de course internes et des
capteurs de déplacement
incrémentaux

v/ Raccordement a un
transformateur

d'alimentation RK ou a une

commande équivalente
24V/36V

v/ Raccordement 3 un
automate (API) ou a une
commande équivalente 24
V/36 V

v/ Raccordement a
RK Multicontrol

Commande intégrée

Raccordement électr. " d "

v/ Le cable secteur et la
télécommande a 2 touches
sont directement branchés
sur le carter moteur.

Modes de fonctionnement
individuel montée/descente

Cablage interne des
interrupteurs de fin de
course internes pour
limitation de la course

v Raccordement & un bloc
d'alimentation 230 V

Colonne télescopique
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LZ 60 - Caractéristiques techniques

Données générales/Conditions de fonctionnement

LZ 60 a commande externe LZ 60 3 commande interne

La construction Vérin linéaire avec moteur a courant continu intégré
Guidage Palier double a douilles en POM
Position de montage quelconque, sans forces radiales

Force de pression/de traction jusqu'a 4 000 N

Irréversibilité jusqu'a 5000 N

Température ambiante de +5°Ca +40 °C

Tolérances de course +0,5 mm /-2,5mm

Répétabilité 0,5 mm

Facteur de service (pour charge max.) 15 % (max. 1,5 min de fonctionnement, 8,5 min de pause)
Tension 24/36 V CC 230V CA
Consommation électrique 5,5 A max. 1,25 A max.
Puissance absorbée 180 W max. 115 W

Classe de protection IP 54 IP 30

Vitesse 45 mm/s max. 20 mm/s max.

Diagramme vitesse/force
LZ 60P, commande interne

A
—— LZ 60P 2000N
—— LZ 60P 2500N
30
© 20
€
E 10
>
0 >
0 500 1000 1500 2000 2500
Chsegaibiv]
e [N]
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RK ROSE+KRIEGER

Diagramme vitesse/force
LZ 60P, commande externe

—— LZ 60P 2000N pour 24V*1 LZ
60P 2000N pour 36V*2

4q LZ 60P 3000N pour 24V*1
— LZ 60P 3000N pour 36V*2
% 36 LZ 60P 4000N pour 24V*1
E LZ 60P 4000N pour 36V*2
S 2 ~—
—|
. \ ‘\
—— \
I L ST | |
o | | | | 1 >
o 500 1000 1500 2000 2500 3000 4000
ChaggaidN]
e[N]

Diagramme consommation électrique/force

(7]
LZ 60P, commande externe (<))
-
g
fw
e
(8]
2
<))
»e LZ 60P 2000N pour 24V*1 2
e LZ 60P 2000N pour 36V*2 =
7 LZ 60P 3000N pour 24V*1 )
LZ 60P 3000N pour 36V*2 >
q / 7 LZ 60P 4000N pour 24V*1
/ LZ 60P 4000N pour 36V*2

\

d'alimentation de 120 VA

36 V*2 obtenu avec une commande
Duo MultiControl

/ / 24 V*1 obtenu avec un transformateur
7

500 1000 1500 2000 2500 2000 4000y,

Charge [N]

Table a ciseaux constituée de plusieurs
vérins électriques LZ 60 P
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LZ 60 - Versions

Diagramme vitesse/force
LZ 60S, commande externe

—— LZ 60S 1500N pour 24V*1 LZ

50

40

60S 3000N pour 24V*1 LZ

30 |m—

60S 1500N pour 36V*2 LZ
60S 3000N pour 36V*2

20 \

V [mm/s]

10

0 750
Charge [N]

Diagramme consommation électrique/force
LZ 60S, commande externe

\ 4

3000

LZ 60S 750N pour 24V*1 LZ

60S 3000N pour 24V*1 LZ

~ 60S 750N pour 36V*2 LZ
| / — 60S 3000N pour 36V*2

w ~ v

\
\

24 V*1 obtenu avec un transformateur

d'alimentation de 120 VA

0 750

Charge [N]
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36 V*2 obtenu avec une commande
MultiControl duo

\J

3000




LZ 60 S - Versions RK ROSE+KRIEGER

37,5-40,5

37,5-40,5

M12
»30
]

35 244
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Modéle 38 commande externe 24 V/36 V

Vitesse max. [mm/s]
Référence Type Force F max. [N]
I
36 45

24V cc 36V CC
QKIO0AGO_0_ _ _ _ LZ60S 750

z

érins

\/

_ LZ60 S 3 000 9 12
G ] Poids [kg]
105 446,0 2,9
150 491,0 3,0
» 202 543,5 3,2
255 596,0 3,4
300 641,0 3,6
352 708,5 3,7
405 761,0 3,9
450 806,0 4,1
502 858,5 4,3
555 911,0 4,4
600 956,0 4,6 *Tolérance : +0,5mm /-2,5mm
A= Raccordement a un transformateur d'alimentation RK
B = Sortie du cable de raccordement
cable moteur/capteur de déplacement incrémental/interrupteur de fin de course C =

Raccordement a une commande synchrone RK
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LZ 60 P - Versions

LZ60 P
<&
@30 37,5-40,5
M 12 x1,75 _ 1
®
| r——@ &
& I 2 [ _%
uf—— & | Cables de
i " @® connexion
|
|
|
|
| 72,3
| 37,5-40,5
A |
g c |
55 '
53 |
c | . | ;s
g | (= | r gy - I__m:@
3 | |
3 |
o |
3 | |
| | 58,5 76,5
o | |
* |
| 147
|
|
N] |
N |
a =l
T

Modeéle a commande externe 24 V/36 V

Vitesse max. [mm/s]

par ex. cours [mm]=20 2

105 273,5 3,7
150 318,5 3,8
— —» 202 371,0 4,0
255 423,5 4,2
300 468,5 4,4
352 536,0 4,5
405 588,5 4,7
450 633,5 4,9
502 686,0 51
555 738,5 5,2
600 783,5 5 *Tolérance : +0,5mm / -2,5mm

A= Raccordement a un transformateur d'alimentation RK
‘ B = Sortie du cable de raccordement

cable moteur/capteur de déplacement incrémental/interrupteur de fin de course C =
Raccordement a une commande synchrone RK
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LZ 60 P - Versions RK ROSE+KRIEGER

o
» 37,5-40,5
M12x1,75
A
™ »30 ) ]
= 3[R e
B
= —\ @
3 T
b BRERSPPIF PRIEhARSRABRIION 72,3
i
o
0
.g Remarque :Le cable secteur pour
g appareils froids n'est pas inclus dans | a
] livraison.
< B o
S -E ; Télécommandes/Accessoires :
5E Voir page : 147
Ll
ID o
n
—
~
=] =5 "
(]
=
s S g
Modeéle a commande intégrée 230 V 5
o
Référence Type Force F max. [N] Vitesse max. [mm/s] Raf:cord.ement 2
électrique 7]
QKX00ABODO_ __ _ LZ 60 P 2 000 230V CA 2
QKXO00AEODO_ _ _ _ LZ 60 P 2500 13 230V CA ~q:)

par ex. cours [mm]=20 2

\/

[mm]
105 273,5 4,7
150 318,5 4,8
—>» 202 371,0 5,0
255 423,5 5,2
300 468,5 5,4
352 536,0 5,5
405 588,5 5,7
450 633,5 55
502 686,0 6,1
555 738,5 6,2
590 783,5 6,4 *Tolérance : +0,5mm /-2,5mm
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LZ 60 - Positionnement

24

H12

QzZD050570 Chape M12

12 24
S
=2 ,@'22
\
]
3 © @11 ‘( 066
T
o i T 1 T L|| IJ Lr_ _‘I_|
T T
41 22
54 35

QzZD050572 LZ 60 Palier @12

—Af

e b t 50 |
QzD050574 Téte rotulée M12

Téte rotulée

o
-

M12

052
38 25
. . a 5
Fixation pour chape avant a rotule
-
e
a 2| |
ASY ]
(o]
©, e
)
& =
s

i

Référence

Type
QzD050576 Fixation @ 12
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LZ 60 - Fixation RK ROSE+KRIEGER

Bride pivotante =

b, b

lun

26

&0

QzD050578 Bride pivotante @ 12

Palier lisse pour chape arriére

_! ; IEEE 1T
K ) [ 1

41 22
54 35

QzZD050583 LZ 60 Palier lisse large @ 12

10

0
(]
-}
g
28 Q.
o, 24 o
o > Q
= 0
T K
) | ‘0
{ -
7))
V| g
© © 06,6
= © @11 P66 =
L)
o
(@)

Palier pour tourillon de pivotement

\__. LLLLL
117 \
86 \
|
f
r |
3 ' i ]
|
ol | !
- JrI
o {
\
\
|

QzD050586 Palier pour tourillon de pivotement LZ 60

- . ) ' N
Principes de commande Ecrous carré : B Vous pouvez fixer des B L'écrou peut étre inséré

I accessoires au vérin ultérieurement dans la
grace a l'écrou carré rainure latérale

B Unités de vente seulement
selon tableau, voir catalogue |

Ecrou carré

Ecrou carré %@4&@7
o Tableau des

qzd0505971 10, 20, 30... unités Ecrou carré M6, DIN562

Colonne télescopique 143



LZ 60 - Accessoires

Compensation axiale

Compensation axiale

La livraison comprend :

v/ Compensation des tolérances de fabrication Compensation axiale
v/ Compensation des tolérances de montage avec chape a rotule con-

Remarque :Profondeur
de vissage 5 mm max.

600 N
1000 N
2000 N
2500 N
3000 N
4000 N

144 Colonne télescopique

v/ Compensation des différences de longueur - 2 mm

/' Mise en service plus rapide

formément a l'illustration

102
102
103,5
109
107,5
139,5

Hela N

[mm]

| chage | A | . c | o | ¢ | _F |

@30 @12 R16 M12
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LZ 60 - Commandes /Accessoires

W Les signaux du détecteur ma-
gnétique peuvent étre consultés
et analysés par une commande
client (par ex. API).

Détecteur magnétique
EN

66

¥

QzZD050598

QzZD050599

Détecteur magnétique - Caractéristiques techniques

Détecteur magnétique

Tension 10a30VCC
Consommation élec- trique <10/mA
Courant de sortie 100 mA max.
Type de sortie PNP
Voyant de commutation LED

Température ambiante de -25°Ca +85 °C

Classe de protection IP 67

B Le détecteur peut étre inséré
a posteriori dans la rainure

latérale (obturée en série par un profilé

de recouvrement).

B Les aimants sont déja intégrés
en série dans le vérin.

Détecteur magnétique, contact a fermeture,
longueur de cable 6 m

Détecteur magnétique, contact a ouverture,
longueur de cable 5,3 m

Contact a ouverture Contact a fermeture

5a30VcCC

<10 mA

50 mA max.
PNP
LED
de-20°Ca+70°C
IP 68

0
o

3

3

Q

S

o

®

(%]

B Tension d'entrée 230V CA
B Tension de sortie 24 V CC, 36 V CC

MultiContréle

Transformateur d'alimentation 120 VA

env. 24V CC
24 /36V DC

e

Référence Modéle
QZA07C13AX021
QSTAACA1AA000

QSTACCA1AAO000

CEIEUE022 2000 électrique max. | =12 A, 36 V CC

QBT électrique max. 1I=12 A, 36 V CC

Accessoires

Transformateur d'alimentation 120 VA, consommation électrique max. I=3 A
MultiControl mono raccordement A, consommation électrique max. I= 10 A, 24 V CC
MultiControl mono raccordement C, consommation électrique max. I=12 A, 36 V CC

Commande synchrone RK MultiControl duo, consommation

Commande synchrone RK MultiControl quadro, consommation

Principes de commande :

Le choix de la commande doit tenir
compte de la consommation
électrique des entrainements.

Commande de 2 entrainements max.
Commande de 2 entrainements max.

Commande de 2 entrainements max.

jusqu'a 2 entrainements synchrones

jusqu'a 4 entrainements synchrones

QzD020083
QzZD100093
QzD0702844000*

QzZD070525
QzZD070526

Plaque de fixation 120 VA, la commande est glissée sur la plaque

Cable bus de 6 m pour connecter jusqu'a 8 commandes synchrones

Cable de raccordement lisse (4 m) avec connecteur a 5 broches et extrémité de cable ouverte
Rallonge 2,5 m pour sortie type A - connecteur DIN 2 broches

Rallonge 2,5 m pour sortie type C - connecteur DIN 8 broches

*pour le raccord d'une télécommande paralléele ou d'un potentiometre externe (avec MultiControl mono)
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LZ 60 - Commandes /Accessoires Télécommandes RK ROSE+KRIEGER

/Accessoires

Montée
9 /
13 14
Descente

Modele | Fe |

Télécommande pour transformateur d'alimentation

Référence

Télécommande avec céble spiralé de 1 m - 6 touches de fonction

Télécommandes pour transformateur d'alimentation ou commande synchrone

QZB02C03AB031 Télécommande avec céble spiralé de 1 m - 2 touches de fonction 1
QZB00D04AB041 Télécommande avec cable spiralé de 1 m - 2 touches de fonction 7
QZB02C01AE114 Interrupteur a pédale - 2 touches de fonction 13

QzZB00D07BK141 Télécommande par radio - 2 touches de fonction 14

Télécommande pour commande synchrone

QZB0O0OD04AD041 Télécommande avec cable spiralé de 1 m - 6 touches de fonction 8

Accessoires pour télécommandes
QzZD000072 Support pour télécommande fig. 1 2+ 3
QzZD000074 Tiroir pour télécommande fig. 7 + 8 ©

(7]
(]
=
(=3
=
=)
(8]
2
‘o

Accessoires pour commande intégrée

QzZD050210 Cable secteur pour appareils froids (3 m) a fiche coudée -

z

Vérins
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Nous disons ce que nous pouvons et nous faisons ce que nous disons ! Nous
disons aussi ce que nous ne pouvons pas faire et ne le faisons pas !

Téléfax: +495719335-119
E-Mail : info@rk-online.de Internet
: www.rk-rose-krieger.com
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Vérin électrique SLZ 63

Grande Flexibilité,
entre-axe minimal et
performances optimales




Pour plus de flexibilité dans la pratique

Move-Tec Votre ap

est
cen

hauteur

Réglage en largeur, longueur et
.St = IP

o P i

1

Caractéristiques :

lentement
v/ Vitesses de réglage basses

/' Faible facteur de service
v Applications économiques

v/ Forces élevées

Vérin électrique a forte capacité avec
vis trapézoidale

2 Vérin électrique SLZ 63



MEDAN....

plication A
au
tre

Opérations de déplacement a
commande numérique
= RN |

.

Control-Tec =

Caractéristiques :

v Vitesses de réglage élevées
v Facteur de service élevé

A v Répgtabilité et precision de
posiionnement elevees

v Applications hautement dynamiques

v Rendement élevé

Vérin électrique a forte capacité
avec vis a billes

Vérin électrique SLZ 63 3



Spécificités / Avantages techniques

Le nouveau vérin électrique a forte capacité pour l'industrie

Tige de poussée
v Blocage en rotation
4 Simple mise en place possible
grace au marquage
optique de la position zéro

Entrainement librement séelectionnable

v Adaptation possible de tous les
fabricants et types de moteur

B

Géomeétrie de rainure

v Fixation d'accessoires
ou mise en place de
détecteurs magnétiques

Caractéristiques :

B Entrailnement librement sélecti-
onnable (moteur triphasé/servo-

moteur/moteur pas a pas)

® Cote d'entraxe réduite grace au
moteur paralléle.

® Possibilités de fixation variables
® Conformes a DIN ISO 15552

4 Vérin électrique SLZ 63

® Tige de sortie en Inox
et anti-rotation

® Durée de vie pouvant atteindre 8
millions de courses doubles

(course de 500 mm pour vis a
billes)

m Classe de protection IP 54

B Aimants intégrés pour dé-
tecteurs magnétiques externes

Inclinaison par pas de 90°
du boitier moteur

v fixation optimale
par le client

ou vis trapézoidale

4 Solution sur mesure
selon l'application

o

A

Options :

m |P 65 disponible

B Cours spéciaux sur demande

m Détecteurs magnétiques externes

® Rapport de réduction
de 1:1,5 en option

® Position de l'ouverture pour la
maintenance sur demande




RK ROSE+KRIEGER

Elektrozylinder SLZ 63- Sommaire

Propriétés/Caractéristiques de puissance B VUG EXPIOSBE ..o 6
B Données générales/Conditions de fonctionnement ............ 8
B Diagramme de puissance SLZ 63 KG P FL/PL ......... 9
® Diagramme de puissance SLZ 63 TR P FL/PL........ 11

Modeéles Move-Tec B SLZ 63 avec vis trapézoidale ..............cccvveeeeeeennnnen. 12

(cotes, références)

Control-Tec B SLZ63avec Vis A Dbilles........ccccocoveverereeeeeeeeeeee, 16

Accessoires Fixation B Unité de guidage.........cocooveeeveeeeeeeeeeee e 22
B Chape. oo 24

B Palier pour Chape avant..........ccccueeeeeeeeiciiiiieeee s 24

B Chape @ rotule .......ccoooviiiiiiiieiiiiieiee e 24

B Fixation pour chape avant a rotule. ......................... 25

B Bride pivotante........ccccceeviiiii 25

B Palier lisse pour chape arriére............ccooeevvveeeeeennns 25

B Tourillon pivotant..........cccccciiieeiiiice e 26

® Palier pour tourillon pivotant ..............ccccoeeiinee. 26

B ECroU POUF FAINUIE. ........voeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 26

B Kit de montage moteur .........ccccoooviiiiiie i, 27

Entrainement . .
B Détecteur magnétique..........cccvevvveeiiiiciiieee e 28
Positionnement
Annexe B Formulaire de demande...........ccccoeveeieieeericveeenennne. 30

Vérin électrique SLZ 63 5



Spécificités / Avantages techniques

Vue explosée
Possibilité de fixer des accessoires standards (conformes a DIN ISO 15552) ou spécifiques.

® Bride pivotante

H Pieds

B Chape avant

® Chape rotulée

m Unité de guidage
® Fins de course

... et d'avantage....

6 Vérin électrique SLZ 63
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Données techniques Move-Tec / Control-Tec

Données générales/Conditions de fonctionnement

Vérin électrique a forte capacité avec vis trapézoidale
pour opérations de réglage robustes tres variées (Move-Tec)

<0,05 mm /300 mm <0,2 mm /300 mm
<osamon

Vérin électrique a forte capacité avec vis a billes pour
positionnements précis (Control-Tec)

E KG 25x10 KG 25x25
Pr n du pas de vis T 7 (0,052 mm / 300 mm)

<7500 )

* P FL : moteur paralléle / Variante Fastline (grand pas de vis)
* P PL : moteur paralléle / Variante Powerline (petit pas de vis)

Version actualisée sur www.rk-rose-krieger.com
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Diagramme vitesse / force SLZ 63 KG PL (KG 25x10)
Pour les courses> 700 mm, voir vitesse critique de la vis

A
500
R
400 \\ Facteur de service : |
0,
350 \\ = 10.000 h / 100% ED |
\ \ —— 7.500 h/75% ED
—_ 300
v = 5.000 h / 50% ED ]
€ 250 \ \
< \
> 200 \ \\
150 \\\\
N
100 \ \
\ N
50 Wy
\m%—,
0
S s S e IS ] S e IS I > I S
e = & S g S 8 R R N & S S
F [N]

Diagramme vitesse / force SLZ 63 KG PL (KG 25x25)
Pour les courses> 700 mm, voir vitesse critique de la vis

A
1300

1200 \
\

\
AW

Facteur de service : —
\ \ = 10.000h/100% ED __|
900 \ \ \ = 7.500 h/75% ED
800 \ \ \ = 5.000 h/50% ED

700 \ \

600 \
"\
400 \
300 N

200 \

1000

V [mm/s]

7 ///

e
/)

|

|

100
0
) ) ) ] : .
S [<) (=) [ (=) [<) o o (=) (<) =] [
Ire) S ro} S re} S 0 S 0 S n S
- - 13 3 5] 1] < < e} [t} ©
F[N]
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Diagramme de puissance Move-Tec / Control-Tec

Diagramme vitesse / course pour le SLZ 63 KG FL/PL (KG 25x25 et KG 25x10)
Vitesse critique de la vis

A
1400 |
1200 — KG 25x25 N
\ — KG 25x10

1000 N
T 80
£ \
E 600
>

400 N

~—
200 -----
O »
=3 [=) [=) =) [=) [=) =) =) =) =) I~
o o o o o o o o o o
— N ™ < ['e) © ~ [¢9) [} 8
Parcours [mm)]
Diagramme Distance / effort pour le SLZ 63 KG FL/PL (KG 25x25 et KG 25x10)
Les données sont théoriques. Des écarts dans la pratique peuvent étre constatés.
y
6000
5000 \
— KG 25x25

4000
Z 3000 L
T o]

2000

1000

O »
=) =) =) =) =) o

L [km]

10000

8000 \

\ — KG 25x10
6000

—
P4
R
L
4000
\\
\‘
2000
0
o o o
= o J=y o o o o o o
e S <3 S S S S <3 S S =3 S S
3 1S 1S3 1SS 3 IS S 1S3 3 S 3 3
- I & <+ st © = @ > S = S
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Diagramme vitesse / force pour le SLZ 63 TR FL/PL
Nota : Pour le SLZ 63 TR FL (TR 28x10) le maintien sous charge n'est plus assuré.

A
60 [ [ [
~~ = TR 28x10
50
= TR 28x5
40
o
E 30 ~
E —\ \
Tl
\
> 20 ~——
\\
10 T~
0 »
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
2 2 Q e Q2 2 2 S 2 2 2 S g 2 a IS R 2 a S
- [a'] m m < wn (o) [(s) ~ 0 [e)} [e)} o -~ o o o < n
— — — — i - —
F [N]

Diagramme force / course pour le SLZ 63 TR FL/PL et SLZ 63 KG FL/PL
Flexion de la vis

A

16000

4000

2000 \
N\

0000 \

Z. 3000 N

" ‘\\\\--~

3000 N

4000 \

2000
0
S [« [« [« o o [=] [=) [=) =
S S S <] S S S S S o =]
- 139 ) < s} © ~ © > =) =

Parcours [mm]

Remarque :
Les indications se basent sur des données expérimentales et calculées

théoriquement a température ambiante.

La performance de marche réelle possible peut varier selon les parametres
entrainant des modifications des courbes indiquées.
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Dimensions / Données de commande

Principes de commande :

m Déplacement de l'orifice de
maintenance pour le SLZ 63

sur demande

V érin électrique SLZ 63 avec vis trapézoidale Move-Tec

B T S S O S S S
TQ3_A1A1E3AAA_ o SLZ63 TR PL TR 28x5 100
TQ3_A1A1E3DAA_ _ _ _ SLZ63 TRFL TR 28x10 16 80 100 85 40

M— Parcours [mm]

parex.0300
m Cote de montage X [mm] Poids [kg]
Type de protection 100
SLZ63TRPL:
1=1P 54 200 480 8,0
3=1P 65
—_—> 300 620 10,0
Type de protection 400 720 11,5
SLZ63 TRFL:
2= |P 54 500 860 13,5
4=1P 65 600 960 15,0
700 1100 17,0
800 1200 18,5
900 1340 20,5
1000 1440 22,0

12 | Vérin électrique SLZ 63
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Vue B l L+ cours - 100
.
H
© il £
A B @E{ﬁ
1 H —
4 - i=af B
1 1 = o)
. g
1 =1 40 B4
er A position a zéro (ol
Cote de montage X
Vue C ’ *Position standard de I'orifice de maintenance
B
Vue B AA Vue C
1013
K] =
Bloc moteur inclinable par pas de i —Q
o " —
90° sur demande E =
. 53,3
v Position normale : \
ot LA 2 °
Lk Moteur & 180° . Orifice pour montage
Ouyerture de maintenance a 270 de I'accouplement
(voir page 30)
[mm]

e | w0 | «x | | m | N ]| o ] r | a |
88 40

M16x1,5 112 48 56,5 94 18,5 55 87
M16x1,5 112 88 40 48 56,5 94 18,5 55 87
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Dimensions / Données de commande

Vérin électrique SLZ 63 P avec vis trapézoidale Move-Tec

Principes de commande :

® Déplacement de l'orifice de
maintenance pour le SLZ 63

sur demande

H Bloc moteur inclinable par pas
de 90° sur demande

(voir page 30)

O - B - B B
TQ3_A1B1E3AAA_ 1 SLZ63TRPPL TR 28x5 100 100

TQ3_A1B1E3DAA_ _ _ _ ESIWAKRI S TR 28x10 100 80 100 125 238

Parcours [mm]

parex.0300
m Cote de montage X [mm] Poids [kg]
Type de protection SLZ
63TRPPL: 100 8,5
;f :ﬁ g‘; 200 475 10,0
300 615 12,0
Zg;-)reRd: 'r:)[o.techon SLZ 400 715 135
2=1P 54 500 855 15,5
=1IP 65
600 955 17,0
700 1095 19,0
800 1195 20,0
900 {885 22,5
1000 1435 24,0

14 | Vérin électrique SLZ 63
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Vue B
l L+ cours - 100
H L M
-lLv- -
o]

@45
-—

) «I [ H e—== %
wl —
/__§ ]
i \MEU 1,5
I 48 h *
\ﬁ\-/ ] —
.-L.. e A position a zéro
Cote de montage X
Vue B
= > ~IN A-A
' Bloc moteur inclinable par pas de
24 90° sur demande
s g
Position normale :
& Y o
hd ﬁ o of \\ 1 Moteur a 180
w| —| o . B
L - , Ouverture de maintenance a 270°
S e (voir page 30)
LN E

[mm]
. | ¢ | | x| L | m ] N ] o0 |
40 M16x1,5 104 125 40 48 56,5 86 18,5
40 M16x1,5 104 125 40 48 56,5 86 18,5
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Dimensions / Données de commande

V érin électrique SLZ 63 avec vis a billes Control-Tec

Principes de commande :

m Déplacement de l'orifice de
maintenance pour le SLZ 63

sur demande

BT T T O O R SR N
TQ3_A1A1E3CAA_ A SLZ 63 KG PL KG 25x10 100
TQ3_A1A1E3BAA_ _ _ _ SLZ 63 KG FL KG 25x25 16 80 100 85 40

M— Parcours [mm]

parex.0300
m Cote de montage X [mm] Poids [kg]
Type de protection SLZ
63 TRPL: 100 7,0
;f :§ g‘; 200 507 8,5
300 647 10,5
;‘g?reRd:Lp:rotechon SLZ 400 747 12,0
2=1P 54 500 887 14,0
=1IP 65
600 987 15,5
700 1127 17,5
800 1227 19,0
900 1367 21,0
1000 1467 22,5
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Vue B l L+ cours - 100
oc L
oN = il :
A
2| B X
I | _ il
oo o
© 4 4 i=af :
—_— 1 H - ot
e :I' -+
X =1 40 I I B4
M A position a zéro | o
Cote de montage X
Vue C ’ *Position standard de I'orifice de maintenance
B
Vue B AA Vue C
1013
K] =
s Bloc moteur inclinable par pas de i —Q
o " —
90° sur demande E =
. . 52.3
e Position normale : \
Lk Moteur & 180° o Orifice pour montage
Ouyerture de maintenance a 270 de I'accouplement
(voir page 30)
[mm]

e | w0 | «x | | m | N ]| o ] r | a |
88 95

M16x1,5 112 48 56,5 94 18,5 55 87
M16x1,5 112 88 95 48 56,5 94 18,5 55 87
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Dimensions / Données de commande

Vérin électrique SLZ 63 P avec vis a billes Control-Tec

Principes de commande :

® Déplacement de l'orifice de
maintenance pour le SLZ 63

sur demande

H Bloc moteur inclinable par pas
de 90° sur demande

(voir page 30)

B . B < B B =

ekl skl SLZB3KG PPL  KG 25x10 100 100
ekl skl SLZ63KGPFL  KG 25x25 100 80 100 125 238

Parcours [mm]

parex.0300
m Cote de montage X [mm] Poids [kg]
Type de protection SLZ
63 KGPPL: 100 9,0
;f :ﬁ g‘; 200 502 10,5
300 642 12,5
Zg[:(eGd: ;pzll'-ofechon SLZ 400 742 14.0
2=|P 54 500 882 16,0
=1IP 65
600 982 17,5
700 1122 19,5
800 1222 21,0
900 1362 23,0
1000 1462 24,5
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MEDAN....

Vue B
l | L#deuts - 10D
H L ...""l..
-t A Pl e
ﬁl —
L=} 1
10T 4
| === 5 H=—
f :‘ | UI w
i} @ 40 (]
i] =]
I \\MZOI‘I,S
11} —
o a3l A positiditeliaag
Coteifp MPREATX X
Vue B
e A-A
- Bloc moteur inclinable par pas de
4 90° sur demande
]
Position normale :
a4 ‘EERN:: Moteur & 180°
L wlogd] ¥ ; Ouverture de maintenance a 270°
S sl ] (voir page 30)
BT I

[mm]

| c | | « | | m | N | o0 |
40 M16x1,5 104 125 5 48 56,5 86 18,5
40 M16x1,5 104 125 95 48 56,5 86 18,5
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SLZ 63 Accessoires / Fixasion

20 | Vérin électrique SLZ 63



RK ROSE+KRIEGER

Vérin électrique SLZ 63 21



SLZ 63 Accessoires / Fixasion

Unité de guidage Contenu de livraison :
Unité de guidage avec matériel de
fixation

A

A
Fz
o o -~
/7 ’?
L

—_,—— e —— 4 —_t—_——— e — ."'-_.'.;

= -

o o e

Charge dynamique admissible Masse des unités de guidage

Modéle o Tous les Adapté au vérin SLZ 63
y (Nm) 100 mm (kg)
60 54 4,6 0,5

Guidage par frottement Vis trapézoidale
Guidage a patins a billes 48 43 4,4 0,5 Vis a billes
*Remarque :

Les couples Mz et My sont les charges dynamiques admissibles, les
charges statiques sont deux fois plus élevées.

100

QZD05_100

ozoos 10|
Unité de guidage pour vérin 200

guidage par frottement
guidage a patins a billes

-

N =

N

2 | Veérin électrique SLZ 63




MEDAN....

5 E Graisseur uniquement sur le modéle .
\ avec guidage a patins a billes
- ‘é T e Py ey
i
CHIY [ R & ] 1 s +
N N ==
- & | @
Lol
w| N = —I'-'l- I‘vl—— Ul < ==
i
......... \ | L .
+—a— - N i
\ [}
[ o =
Q)
H D L3
L4
L+ cours %
c
kel
‘@
o ~
Qo
(ol
«0 N
S o
o0
0w >
S0
= 0
< =<
8/al o
4 -$- $ a' P
P~
> SR |
0 —_ S 7 Q= o |
j — < *
= ¢ & IR
\ hi4lll
%*| D B O
Remarque : o o _ o o Fl
Pour permettre un acces libre a l'orifice de maintenance du D
vérin, le boitier doit étre monté tourné a 90° A
(voir page 30 "Position de montage"). L
Veiller a ce que le graisseur de I'unité de guidage se trouve du G = qui §
méme co6té que l'orifice de maintenance. B ggldage‘par _rottgm_ent
K= guidage a patins a billes
[mm]

SR N 0 O T I
152 85 85,2 34 15,3 147 80 15 20

SN N T I T T A N N
106 178 9 16 15 g M8 105 100 56,5 119 20

243 (G) 225 (K)

[mm]
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SLZ 63 Accessoires / Fixasion

32

16

N
il

ﬁg

216
32

64

83

QZD050644 SLZ63 Chape M16x1,5

16 33
@
o] \ 9.?5'
T
9 . _),ﬁr_ @9
o “I_ri } ) \ \
= I I !
50 30
65 45

QZD050573 SLZ 63 Palier @16

Téte rotulée ”
15 @42

H7
216

oﬁs
AN

64

i
Il |
Emmai’

M16x1,5
s

QZD050645 SLZ 63 Téte rotulée M16x1,5
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Fixation pour chape avant a rotule
065

45 z
0465 0.8

21 54
( ) T
D P

(=] L\ w
(=), 8 ||

& @ P

QZD050577 SLZ 63 Fixation @ 16

0 58,50 5

J 8,50

@
@
'9)
(3

)
=J
QD 45
—

€

®

A
g 16

39
3,50
074 10
a0 32

QZD050580 SLZ 63 Bride pivotante & 16

Palier lisse pour chape arriéere

40 37
%“ N
o ]
f— 15 _}]g_g‘_
a2 G 13 O 1
Il Il Il Il
M 35

QZD050585 SLZ 63 Palier lisse large @ 16
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SLZ 63 Accessoires / Fixasion

100

Palier pour tourillon de pivotement

©
®

70

@
(&

il
il

43

27.5

QZD050646 Palier pour tourillon de pivotement SLZ 63
QZD050647 Tourillon de pivotement SLZ 63

100

110

90

| Lol

M8 80

M10

16
=

I

S

QZD050589 Palier pour tourillon pivotant SLZ 63

Principes de commande Ecrous : B |_es écrous permettent la fixati- m | 'écrou peut étre inséré ulté-

on de piéces rapportées sur le rieurement dans les rainures
® Unités de vente seulement vérin. latérales (type -N-) ou introduit
selon tableau, voir catalogue par le haut dans la rainure (type
-R-).

Ecrous

m = Tableau des
éférence ype unités de vente

4006201 Ecrou -N- M5 10, 20, 30... unités 4.000
4006203 Ecrou -N- M6 10, 20, 30... unités 4.000
4026207 Ecrou -N- M5 10, 20, 30... unités 4.000
4026203 Ecrou -N- M6 10, 20, 30... unités 9.000
4026206 Ecrou -N- M8 10, 20, 30... unités 9.000

Ecrou -R- M6 10, 20, 30... unités 8.000

Ecrou -R- M8 10, 20, 30... unités 8.000

26
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Entrainement/Positionnement RK ROSE+KRIEGER

Kit de montage moteur pour moteurs triphasés et servomoteurs

= Raccordement simple des servo- = Sur demande, nous pouvons Contenu de livraison :
moteurs de la gamme standard concevoir un kit de montag Adaptateur moteur, accouplement
RK moteur complet selon vos élastomére ou roue dentée et
specifications. matériel de fixation

® | es adaptateurs moteur satis-
font aux exigences de la class

de protection IP 54 (IP 65 sur
demande)

Servomoteur/Moteur triphasé

Kit de montage moteur

SLZ 63 sur servomoteur, sur moteur triphasé ou réducteur

a RK AC 345/ 470 (servomoteur)
a RK AC 800 (servomoteur)

a RF17 et WF20 (SEW - moteur triphasé)
Adaptateur de moteur pour toutes les brides SEW @120 avec
arbre @20x40

a RF17 et WF20 (SEW - moteur triphasé]
Adaptateur de moteur pour toutes les brides SEW @120 avec
arbre @20x40

a PLE 80 (réducteur)
a PLE 120 (réducteur)

*Remarque :
L'adaptateur moteur doit étre utilisé en combinaison avec le vérin SLZ 63 TR FL/PL.

Kit de montage moteur
P-form

SLZ 63 sur servomoteur, sur moteur triphasé ou réducteur
949574 a RK AC 345/ 470 (servomoteur)
949570 a RK AC 800 (servomoteur)

049571 a RFO7 et RF17 (SEW - moteur triphasé)
Adaptateur de moteur pour toutes les brides SEW @120 avec
arbre @20x40
949572 a PLE 80 (réducteur)
949573 a PLE 120 (réducteur)
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SLZ 63 Accessoires / Fixasion

Détecteur magnétique ® Les signaux du détecteur ® e détecteur peut étre inséré a
magnétique peuvent étre posteriori dans la rainure latéra-
consultés et analysés par une le (fermée en série par un profil de
commande client recouvrement).
(par ex. automatiser (AP1)). ® | es aimants sont déja intégrés

en série dans le vérin.

6,5

.

5,1

25,3

1|9 °

Détecteur magnétique

Détecteur magnétique - Caractéristiques techniques

Rallonge pour Contact a ouverture
détecteur magnétique Teream 10-30 V DC
Consommation électrique <10 mA
Courant de sortie 100 mA max.
Type de sortie PNP

Voyant de commutation LED

Température ambiante -20°C a +70°C

Classe de protection IP 67

Détecteur magnétique, contact a ouverture, avec rallonge pour
détecteur magnétique, longueur de cable 5,3 m

3]
N
(=]
=)
I
=]
R
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Formulaire de demande

Fax : +33 3 88 20 04 17

Adresse : 5 rue sarcelle 67300 schiltigheim
E-mail : crpt@crpt.com
Site : www.crpt.com

SOCIBLE ... Nede client ..............oooiiii e
RUE L. et e e e e e e ViIlle ..o
LI =T o] o 1= TSR LI ] - SRR
INEEIIOCULEUN ... e SOIVICE. ..o
R T 14 =T o [T TP UUPUUUUPPPPRRPNY
1.) Qu'est-ce que e VErin Servira @ dEPIACEI 2 ...........oooi i ettt e ettt et e e et e e et e ne e ne e e e e eneas
2.) Position de montage 0°
270° 90°
180°
= Moteur 270° « Moteur 180 * Moteur 0° « Moteur 90
= Ouverture de maintenance 270° = Ouverture de = Ouverture de = Ouverture de
(uniqguement possible si l'ouverture maintenance 270° maintenance 270° maintenance 270°
de maintenance est décalée) (position normale)

O1
3.) Forcedelevage max. [N] ........ccocvneniniinnniinnnnnns 4.) Charge statique max. [N]] ..........ccccvneeeenn.
5.) Vitesse[mm/s] .............ocee.. 6.) Course[mMm] .....cccccooviiiiiieniiiienenn.
7.) Typede fixation .............cccoovviiiiiiie, 8.) Température ambiante ..........ccccccvvrrrrcnnnens °C
9.) Tension de service [V] .......cccccceevviiiiieeecncnes 10.) Classe de protection souhaitée ........................

(standard IP54)

11.) O Fonctionnement avec variateur de fréquence prévu
12.) Fréquence de travail= nombre de courses doubles (déplacement aller et retour)

paro minute O heure O jour €N MOYENNE ....cevvvveeerniennnn. [ MaX. v,

13.) Forces radiales [N] ..........ccccocviiniiniiinnnnnns 14.) Quantité souhaitée [unités] ...................cccceee
(a éviter dans la mesure du possible)

15.) En cas de défaillance de I'entrainement, 16.) Existe-t-il des prescriptions particuliéres a respecter ?
existe-t-il un risque de blessure ?
(a éviter de toutes fagons)

Date souhaitée pour l'offre : .....

L= 0T 01 =SSR

Phoenix Mecano France - 76, rue du Bois Galon - 94120 Fontenay-sous-Bois, France
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Nos secteurs de produits

IMEDAN...

TECHNIQUES LINEAIRES

4 Unités de réglage manuelles
v Vérins électriques
v Colonnes télescopiques

v Axes linéaires

%%%Igg%rp,?éltn;])rems, dynamique et fiable jusqu'a 3

TECHNIQUES DE PROFILES

v Systéme de montage éprouvé en aluminium BLOCAN

v Secf.ionts trar]sver ales de 20 mm a 320 mm pour les
applications les plus variées

v %ll'g)c(:llgm “8?95«?58{[‘,}8'393 inégalées en matiére de

TECHNIQUES D'ASSEMBLAGE

v Connexion et fixation fiables de tubes ronds et
carres

v Fléme ts.en aluminium, acier inoxydable et ma-
iere plastique

v Dimensions de 8 mm a 80 mm

TECHNIQUE DES MODULES

v Batis de machines
v Postes de travail
v Habillages de protection

v Modules axiaux linéaires multidimensionnels

v Solutions d'entrainement complétes
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